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Systems Design , IEEE International Symposium on Intelligent Control , CCA/CACSD/ISIC Conference, 01 October2006LVII. İki linkli robot manipülatörün adaptif radyal temelli fonksiyonlu nöral ağa dayalı kayan modlu   kontrolüCANSEVER G.Akıllı Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamaları Sempozyumu, 01 June 2006LVIII. A Novel Variable Structure Based Adaptive Control with Disturbance EstimationCANSEVER G.2006 American Control Conference (ACC 2006), 01 June 2006LIX. A robust single input adaptive sliding mode fuzzy logic controller  for  automotive active suspension     systemKucukdemiral I. B., ENGİN Ş. N., ÖMÜRLÜ V. E., CANSEVER G.2nd International Conference on Fuzzy Systems and Knowledge Discovery, FSKD 2005, Changsha, China, 27 - 29August 2005, pp.981-986LX. Adaptive neural network based fuzzy sliding mode control o f robot manipulator Gokhan Ak A., CANSEVER G.IEEE Conference on Cybernetics and Intelligent Systems, Bangkok, Thailand, 7 - 09 June 2006, pp.771-772LXI. A robust single input adaptive sliding mode fuzzy logic controller  for  automotive active suspension     systemKucukdemiral I. B., ENGİN Ş. N., ÖMÜRLÜ V. E., CANSEVER G.Second International Confernce on Fuzzy Systems and Knowledge Discovery, FSKD 2005, Changsha, China, 27 - 29August 2005, vol.3613, pp.981-986LXII. Formalization of a Novel Sugeno Type Adaptive Fuzzy Sliding Mode Controller  for  a Class o f    Nonlinear SystemsCANSEVER G.IEEE International Conference on Mechatronics, 01 July 2005LXIII. Using Artificial Neural Networks for Solving the Inverse Kinematics o f the Robot Manipulator   CANSEVER G.INISTA 2005, Proc.of International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications, 01 June2005LXIV. The Design of a Push-Pull Switch Mode Power Supply For AC DrivesCANSEVER G.The 30th Annual Conference of the IEEE Industrial Electronics Society, 01 November 2004LXV. Bilgi ve Verilerin Kaynağından Değerlendirme Merkezine TaşınımıCANSEVER G.Küçükçekmece Gölü ve Havzası için Çevre Yönetim Biriminin Oluşturulma Süreci ve Bölgeye Katkıları Çalıştayı, 01October 2004LXVI. Real-Time DC Motor Position Control by Fuzzy Logic and PID controllers using LabviewDELİBAŞI A., TÜRKER T., CANSEVER G.International Conference on Mechatronics and Robotics, Aachen, Germany, 01 September 2004, pp.14-19LXVII. Labview Tabanli Bulanik Kontrolcü ile DC Motor Pozisyon Kontrolü TÜRKER T., Delibaşı A., Cansever G.Akilli Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalari Sempozyumu, İstanbul, Turkey, 23 June 2004, pp.160-162LXVIII. PD, PID and Fuzzy Logic Control o f Three Link Planar Arm CANSEVER G.4th International Workshop on Robot Motion and Control, ROMOCO'04, 01 June 2004LXIX. THE DESIGN OF A PUSH-PULL SWITCH MODE POWFR SUPPLY FOR AC DRIVESDalci K. B., Gulez K., CANSEVER G.30th Annual Conference of the IEEE-Industrial-Electronics-Society (IECON), Busan, South Korea, 2 - 06 November2004, pp.1201-1206LXX. Direct Adaptive Fuzzy Logic Controller  with Self-Tuning Input Scaling Factors
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Elektrik Mühendisliği 5. Ulusal Kongresi, 01 September 1993LXXXV. Programlanabilir  Lojik Kontrolcularda Çok Kullanılan Giriş/Çıkış Arabirimleri CANSEVER G.Elektrik Mühendisliği 5. Ulusal Kongresi, 01 September 1993LXXXVI. Otomatik Uçuş Kontrol Sistenmlerinde Yapay Sinir  Ağları ENGİN Ş. N., CANSEVER G., ÖZGÜVEN Ö.Elektrik Mühendisliği 5. Ulusal Kongresi, Turkey, 6 - 09 June 1993LXXXVII. Kontrol Sistemlerinde Bulanık Lojik: Bulanık Lojik DenetleyiciENGİN Ş. N., CANSEVER G., ÖZGÜVEN Ö.Elektrik Mühendisliği 5. Ulusal Kongresi, Turkey, 6 - 09 June 1993LXXXVIII. Aritmi Diagnosis AlgorithmsCANSEVER G.International Symposium for the Computer Applications, 01 December 1992LXXXIX. A New Model as Bio logical and Dynamic of the Human Respiratory Control System  CANSEVER G.Proceedings Intern, AMSE Conference "Signals and Systems", 01 June 1992XC. Klasik Torna Tezgahının ve Geleneksel Tezgahların CNC'ye Dönüştürülmesinde Genel EsaslarCANSEVER G.CNC Bilgisayar Kontrollu Sistemler, 01 March 1991XCI. Hydromechanical Circulatory Model Simulating Blood Pressure RegulationCANSEVER G.Proceedings Intern, AMSE Conference "Signals and Systems", 01 September 1990XCII. Noninvasive Measurements o f CO2 Ratio  in the Normal Expiration   CANSEVER G.Proceedings Intern, AMSE Conference "Signals and Systems, 01 September 1990XCIII. Küçük bir  Saatçi Torna Tezgahının Bilgisayar Kontrollu duruma dönüştürülmesi CANSEVER G.ODTÜ Matimaren, 01 December 1989XCIV. Homojen Sıcaklıktaki Bir  ATP Generatörü için bir  Elektrik Devresi Kullanarak Simulasyon   Çalışmalarından Bazı Parametrelerin Elde EdilmesiCANSEVER G.Elektrik Mühendisliği 3. Ulusal Kongresi, 01 September 1989XCV. Klasik bir  Torna Tezgahının Bilgisayar Kontrollu Duruma Çevrilmesi CANSEVER G.Elektrik Mühendisliği 2. Ulusal Kongresi, 01 December 1988XCVI. Modelling of Power Transmission System of CNC Lathe with Bond Graph MethodCANSEVER G.Proceedings Intern, AMSE Confer, "Modelling and Simulation", 01 June 1988XCVII. Digital Kontrollu bir  Torna Tezgahının Metal Kaldırma İşlemlerinin Grafik Simulasyonu CANSEVER G.ODTÜ. Matimaren, 01 December 1987XCVIII. Abnormal Periyodik Solunum için Cheyne-Stokes'un Modellenmesi ve SimulasyonuCANSEVER G.Yıldız Üniversitesi 50. yıl Sempozyumu, 01 December 1987XCIX. Elektron Transfer Zincirinin SimulasyonuCANSEVER G.Elektrik Mühendisliği 2. Ulusal Kongresi, 01 September 1987C. Elektron Transfer Zincirinin ModellenmesiCANSEVER G.Elektrik Mühendisliği 2. Ulusal Kongresi, 01 September 1987



Supported ProjectsCANSEVER G., Project Supported by Higher Education Institutions, İnsansız Kara Araçlarının Koordinasyonu, 2012 -2018CANSEVER G., EU Supported Other Project, Project CoNeT: 502106-LLP-1-2009-1-BE-ERASMUS-ECUECoNeT: Co-operative Network Training, 2009 - 2012Cansever G., Küçükdemiral İ. B., TUBITAK Project, Doğrusal Motor Eyleyicili, Çeyrek Taşıt Aktif Süspansiyon SistemiGeliştirilmesi Ve Doğrusal Parametreleri Değişen Optimal Kontrol Tekniği Ile Denetimi, 2008 - 2011CANSEVER G., Other International Funding Programs, PHOENIX XPLORE Uluslararası Otomasyon ve KontrolYarışmasında Depo Robot Otomasyonu Adlı Proje ile Fabrika Kategorisinde İkincilik Ödülü Kazanılmıştır., 2007 - 2008CANSEVER G., Other International Funding Programs, Nöro Fuzzy Kayan Kip Kontrol Tabanlı Robot Kolunun YörüngeTakibi, 2005 - 2007CANSEVER G., İnsan Saç Performansı Deneyleri Yapan Cihazın Yapımı, 2004 - 2005CANSEVER G., Deprem Karakteristiklerinin Simulasyon Yardımıyla Olası Etki ve Hasarlarının Önlenebilmesi için DeneyselTasarımla Modelleme, 23 DPT-06-01-01 DPT Projesi, 2003 - 2005CANSEVER G., TUBITAK Project, The Development of Enviromental Management Model in Kücükcekmece Basin Tübitak-GSRT-102Y011 Uluslar arası Proje, 2002 - 2005CANSEVER G., ABU(Asian Broadcasting Union) ROBOCON ROBOT Yarışmalarına Türkiyede Organizasyonunu TRT'ninYaptığı Yarışmalarda Son İki Seneden Beri 1. si En iyi Tasarım Ödülü ve 2. si ise Üçüncülük Ödülü Olmuştur., 2002 - 2005CANSEVER G., Motorola Mikrodenetleyicisi Kullanarak Endüstri, Ev Otomasyonu, Haberleşme ve Diğer AlanlardaProjelerin Geliştirilmesi, 2001 - 2005CANSEVER G., Project Supported by Higher Education Institutions, Öğrenci Robot Projesi, 2000 - 2005CANSEVER G., Other International Funding Programs, Yol Yapan Fonksiyonel Robot, 20-04-02-01 nolu Öğrenci RobotAraştırma Projesi, 2003 - 2004CANSEVER G., Eskişehir Tülomsaş Lokomotif Fabrikaları Üniversite Sanayi İşbirliği Çerçevesinde İyileştirme KapsamındaHazırlanan 6 Fabrika İçin Teknik Rapor,2003, 2003 - 2003CANSEVER G., Other International Funding Programs, Basket atan Robot 20-04-02-01 nolu Öğrenci Robot AraştırmaProjesi, 2002 - 2003CANSEVER G., Other International Funding Programs, Merkezkaç Döküm Yöntemiyle Küresel Grafitli Dökme Demir BoruÜretimi, 21-07-02-07 nolu Araştırma Fonu Proje, 2001 - 2003CANSEVER G., İGDAŞ SCADA Sistemlerinin İhaleye Çıkarılmasında Hazırlanan Çok Geniş Kapsamlı SCADA İhaleŞartnamesi(75 sayfa), 2002, 2002 - 2002CANSEVER G., Asansör Kontrol Sistemlerinin Tasarımı, 1995 - 1999CANSEVER G., Other International Funding Programs, Fuzzy Lojik Kontrol (FLC) Sistemini Kullanarak Motor Kontrolü,95-B-04-20-01 Proje nolu, 1995 - 1998CANSEVER G., Other International Funding Programs, Bilgisayar Denetimli Tezgahların (CNC) Kontrolü, 87-B-04-77-21Proje nolu, 1987 - 1990
Memberships / Tasks in Scientific OrganizationsTOK TÜRKİYE OTOMATİK KONTROL MİLLİ KOMİTESİ, Board Member, 2018 - ContinuesETMD ELEKTRİK TESİSAT MÜHENDİSLERİ DERNEĞİ, Board Member, 2015 - Continues, TurkeyIEEE, Member, 2006 - Continues, United States Of AmericaENDÜSTRİYEL OTOMASYON SANAYİCİLERİ DERNEĞİ, Member, 2005 - Continues, Turkey
Scientific RefereeingTUBITAK Project, 1501 - Industry R & D Projects Support Program, ARÇELİK/ESKİŞEHİR, Turkey, February 2020Research Project To Be Started., YILDIZ TEKNİK ÜNİVERSİTESİ REKTÖRLÜĞÜ, Yildiz Technical University, Turkey,



September 2016Scientific Publication, YILDIZ ÜNİVERSİTESİ REKTÖRLÜĞÜ, Yildiz Technical University, Turkey, September 2016International Journal, SCI Journal, January 2000
Scientific ConsultationsEMF MOTOR, Scientific Consultancy, Yildiz Technical University, Faculty Of Electrical & Electronics, Control AndAutomation Engineering, Turkey, 2015 - 2017ATOM ENERJİSİ KURUMU, Scientific Consultancy, Yildiz Technical University, Faculty Of Electrical & Electronics, ControlAnd Automation Engineering, Turkey, 2013 - 2016
Tasks In Event OrganizationsCansever G., ELECO'19 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Kasım 2019Cansever G., EEMKON ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Kasım2019Cansever G., ELECO'18 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Aralık 2018Cansever G., ELECO'17 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Aralık 2017Cansever G., EEMKON ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Kasım2017Cansever G., ELECO'16 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Aralık 2016Cansever G., ELECO'15 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Kasım 2015Cansever G., EEMKON15 ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Kasım2015Cansever G., ELECO'14 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Kasım 2014Cansever G., EDUNET(International Education Network) Conference, Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Haziran 2014Cansever G., ELECO'13 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Kasım 2013Cansever G., ELECO'12 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Aralık 2012Cansever G., ELECO'11 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Aralık 2011Cansever G., GELECEĞİN TEKNOLOJİLERİ SEMPOZYUMU , Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Ekim 2011Cansever G., ELECO'10 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Aralık 2010Cansever G., Özsakarya M., Gülşen N., ASANSÖR SEMPOZYUMU , Scientific Congress, İzmir, Turkey, Mayıs 2010Cansever G., Kavas A., HABTEKUS HABERLEŞME TEKNOLOJİLERİ SEMPOZYUMU, Scientific Congress, İstanbul, Turkey,Aralık 2009Cansever G., ELECO'09 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Kasım 2009Cansever G., Görgün H., TOK Türkiye Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Ekim 2009Cansever G., ELECO'08 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Scientific Congress, Bursa, Turkey,Kasım 2008



Cansever G., Kavas A., HABTEKUS HABERLEŞME TEKNOLOJİLERİ SEMPOZYUMU, Scientific Congress, İstanbul, Turkey,Ekim 2008Cansever G., EDUNET(International Education Network) Conference, Scientific Congress, İstanbul, Turkey, Haziran 2008Cansever G., ASYU /AKILLI SİSTEMLERDE YENİLİKLER VE UYGULAMALARI SEMPOZYUM, Scientific Congress, İstanbul,Turkey, Haziran 2006
Mobility ActivitySabbatical Leave, Guest Researcher, Heinrich Heine Universitaet Düsseldorf, Germany, 2014 - 2014Sabbatical Leave, Guest Researcher, UNIVERSITY OF LIMERICK, Ireland, 2013 - 2013Bilateral Colloboration Agreement, Faculty Exchange, TOKYO METROPOLITAN UNIVERSITY, Japan, 2011 - 2011Bilateral Colloboration Agreement, Faculty Exchange, Keio University, Japan, 2011 - 2011Bilateral Colloboration Agreement, Faculty Exchange, Tokyo Büyüksehir Teknoloji Enstitüsü, Japan, 2011 - 2011Bilateral Colloboration Agreement, Faculty Exchange, Universitaet Kassel, Germany, 2011 - 2011Bilateral Colloboration Agreement, Staff Mobility, HIMA SAFETY PLC, Germany, 2011 - 2011Bilateral Colloboration Agreement, Student Mobility, Syracuse University, United States Of America, 2009 - 2009Improving Competencies and Qualifications, Vocational Course, PHOENIX CONTACT, Germany, 2006 - 2006Bilateral Colloboration Agreement, Staff Mobility, PHOENIX CONTACT, Germany, 2005 - 2005Sabbatical Leave, Scientific Research, Salford University, England, 1999 - 2000Post Doc, Post Doc, Universiteit Twente, Netherlands, 1986 - 1986
MetricsPublication: 136 Citation (WoS): 149 Citation (Scopus): 222 H-Index (WoS): 7 H-Index (Scopus): 8
Congress and Symposium ActivitiesYapı Malzemeleri Yönetmeliği, Moderator, İstanbul, Turkey, 2016WIN EURASIA AUTOMATION 2016 HANNOVER MESSE BİLEŞİM, Working Group, İstanbul, Turkey, 20161. ENDÜSTRİYEL OTOMASYON KONGRESİ, Working Group, Adana, Turkey, 20158th IFAC Symposium on Nonlinear Control Systems, NOLCOS , Working Group, Bologna, Italy, 20102nd International Conference on Fuzzy Systems and Knowledge Discovery, FSKD 2005,, Working Group, Changsha,China, 2005
Invited TalksEEMKON ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Conference, TMMOB ELEKTRİK MÜHENDİSLERİ ODASI,Turkey, November 201921. YÜZYIL FABRIKALARI, Seminar, FESTO, Turkey, May 2018ENDÜSTRİ 4.0 UYUMLU FABRİKALAR VE TOPLUM 5.0, Seminar, ENOSAD ENDÜSTRİYEL OTOMASYON SANAYİCİLERİDERNEĞİ, Turkey, May 201821. YÜZYILIN DİJİTAL FABRİKALARI, Seminar, ENOSAD ENDÜSTRİYEL OTOMASYON SANAYİCİLERİ DERNEĞİ, Turkey,March 2018INTERNATIONAL ADVANCED TECHNOLOGIES SYMPOSIUM, Conference, Fırat Üniversitesi, Turkey, October 2017



PANEL, Seminar, MEKATRONİK MÜHENDİSLERİ DERNEĞİ, Turkey, March 2017AKILLI ŞEBEKELER VE TÜRKİYE ELEKTRİK ŞEBEKESİNİN GELECEĞİ SEMPOZYUMU, Conference, TMMOB ELEKTRİKMÜHENDİSLERİ ODASI, Turkey, April 2013II.ELEKTRİK TESİSAT ULUSAL KONGRESİ, Conference, TMMOB ELEKTRİK MÜHENDİSLERİ ODASI İZMİR, Turkey,November 2011OTOMASYON SEMPOZYUMU, Conference, Samsun Üniversitesi, Turkey, May 2007
AwardsCansever G., OUTSTANDING BRANCH COUNSELOR, Ieee/Usa, The Instıtute Of Electrıcal And Electronıcs Engıneerıng Inc. ,April 2016Cansever G., Darrel Chong Student Activity Award, Ieee, Institute Electrical And Electronics Engineering, February 2014Cansever G., BİLİMSEL YAYINLAR DESTEĞİ, Yıldız Teknik Üniversitesi, January 2011Cansever G., BİLİMSEL YAYINLAR DESTEĞİ, Yıldız Teknik Üniversitesi, March 2009Cansever G., Akbatı O., 10 Öğrenci 1. Ö., Xplore The New Automation Award 2008, Phoenix Contact/Germany, June 2008Cansever G., Akbatı O., 8 Öğrenci 8. Ö., Xplore The New Automation Award 2005, Phoenix Contact/Germany, June 2005Cansever G., Akbatı O., 3 Öğrenci 3. Ö., ABU ROBOCON SEOUL ROBOT YARIŞMASI, Abu Robocon Seoul , June 2004
Non Academic ExperienceEWA (INTERNATIONAL EDUCATION NETWORK WORLD ASSOCIATION)Endüstriyel Otomasyon Sanayicileri Derneği, ENOSADEDUNET(INTERNATIONAL EDUCATION NETWORK) (180 Dünya Üniversiteleri ile Birlikte Ortak Projeler Üretmek)Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi, TOKElektrik Tesisat Mühendisleri Derneği, ETMDYıldız Teknik Üniversitesi TEKNOPARKUniversity of DusseldorfUniversity of LimerickUniversity of Salford
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