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Ogrenim Bilgisi

Doktora

Yildiz Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye
2014 - 2023

Yiksek Lisans Qoo o . U
Yildiz Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisti, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye

2013-2014

Lisans Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miithendisligi,
2007 - 2013 Tiirkiye

Lisans Link6pings Universitet, Computer Science (Erasmus Programme), Computer
2011 - 2011 Science, Isveg

Yabanci Diller

Ingilizce, B2 Orta Ustii
Isvecce, B1 Orta

Yaptig1 Tezler

Yiiksek Lisans, Arama Kurtarma Amagh Diferansiyal Siiriislii Tekerlekli Robot Tasarimi ve Gergeklenmesi, Yildiz Teknik

Universitesi, Bilgisayar Miithendisligi, Bilgisayar Miihendisligi, 2014

Akademik Unvanlar / Gorevler

Dr.0gr.Uyesi

Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi
2024 - Devam Ediyor

Ogretim Gérevlisi Dr.

Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi
2023 -2024




Ogretim Gorevlisi

2020 - 2023 Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi

Arastirma Gorevlisi

Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi
2013 - 2020

Desteklenen Projeler

1. YAVUZS., CAKMAK F., Yiiksekégretim Kurumlar1 Destekli Proje, Kara ve Mikro Hava Araglar1 Uzerinde Bezier
Egrileri ile Yol Planlamasi ve Navigasyon Algoritmalar1 (PATH PLANNING WITH BEZIER CURVES AND
NAVIGATION ALGORITHMS ON GROUND AND MULTI MICRO AERIAL VEHICLES), 2017 - 2023

2. UsluE, Yavuz S, Amasyah M. F,, TUBITAK Projesi, Heterojen Cok Robotlu Otonom Arama Kurtarma Takimi Igin
Etkin Gorev Dagilimi, 2018 - 2021

3. USLUE, YAVUZ S, AMASYALI M. F., CAKMAK F., AKINCI A, MARANGOZ S., ALTUNTAS N,, Yiiksekdgretim Kurumlari
Destekli Proje, Ger¢cek Robot Platformu ile Tasarlanmis ve Tasarlanmamis Engebeli Alanda Otonom Gezinim, 2015 -
2018

4. AMASYALI M. F,, CAKMAK F., ALTUNTAS N., YAVUZ S., USLU E., AKINCI A, MARANGOZ S, DILAVER M. B,, KIRLI E,,
Yiiksekdgretim Kurumlar: Destekli Proje, Kisith {letisime Sahip Robot Takimlari Icin Otonom Kesif Algoritmalarinin
Tasarlanmasy, 2015 - 2017

5. YavuzS., Amasyah M. F.,, Uslu E., TUBITAK Projesi, Otonom Arama Kurtarma Robotlar1 Icin Kesif, Haritalama Ve
Afetzede Tespit Algoritmalarinin Gelistirilmesi, 2013 - 2016

Odiiller

1. Kivrak H, Cakmak F., Kése H.,, Yavuz S., Best Paper Award, International Conference On Innovations In Intelligent
Systems And Applications, Agustos 2020

2. Dilaver M. B,, Cakmak F., Uslu E., Altuntas N., Amasyali M. F., Yavuz S., En Iyi Bildiri Odiilii, Akilh Sistemlerde
Yenilikler Ve Uygulamalar1 Konferansi, Ekim 2017

3. CAKMAK F., RoboCup, Nagoya Japonya, Arama Kurtarma Gercek Robotlar Ligi, En lyi Kiiciik Kesif Robotu", NIST-
ABD, Temmuz 2017

4. CAKMAK F., RoboCup, Nagoya Japonya, Arama Kurtarma Gergek Robotlar Ligi, En Iyi Dis Ortam Tasima Robotu",
NIST-ABD, Temmuz 2017
CAKMAK F., RoboCup, Nagoya Japonya, Arama Kurtarma Simiilasyon Ligi'nde 1.lik", NIST-ABD, Temmuz 2017

6. CAKMAK F., RoboCup, Nagoya Japonya, Arama Kurtarma Gercek Robotlar Ligi, En Iyi Otonom Robot", NIST-ABD,
Temmuz 2017

7. CAKMAK F., RoboCup, Nagoya Japonya, Arama Kurtarma Gercek Robotlar Ligi, En Iyi Kesif Robotu", NIST-ABD,
Temmuz 2017

8. CAKMAK F., RoboCup Germen Open, Magdeburg Almanya, Arama Kurtarma Gergek Robotlar Ligi, En Iyi Otonom
Robot", NIST-ABD, Mayis 2017

9. CAKMAKF., RoboCup Germen Open, Magdeburg Almanya, Arama Kurtarma Gerg¢ek Robotlar Ligi'nde 3.lik", NIST-
ABD, Mayis 2017

10. CAKMAK F., RoboCup iran Open, Tahran iran, Arama Kurtarma Simiilasyon Ligi, En Iyi Otonom Navigasyon
Robotu", NIST-ABD, Nisan 2017

11. CAKMAKF, RoboCup, Leipzig Almanya, Arama Kurtarma Simiilasyon Ligi'nde 1.lik", NIST-ABD, Temmuz 2016

12. CAKMAK F., RoboCup, Leipzig Almanya, Arama Kurtarma Gergek Robotlar Ligi, En lyi Kiiciik Kesif Robotu", NIST-

ABD, Temmuz 2016



Burslar

TUBITAK ARDEB 1001 Proje Bursiyeri, TUBITAK, 2019 - Devam Ediyor
TUBITAK ARDEB 1001 Proje Bursiyeri, TUBITAK, 2013 - 2016

Jiri Uyelikleri

(Odiil, Mucize Fikirli Geng¢ Beyinler Bilgisayar Teknolojileri Proje Yarismasi, Bayrampasa Belediyesi, Haziran, 2019
Yarisma, Intel TIM Robot Yarigmasi, Intel - TIM, Kasim, 2015

SCI, SSCI ve AHCI indekslerine Giren Dergilerde Yayinlanan Makaleler

1.

A 3D navigation algorithm switching between waypoint and Bezier curves based local plans for
micro air vehicles

CAKMAKF., YAVUZ S.

Engineering Science and Technology, an International Journal, cilt.48, 2023 (SCI-Expanded)

Waypoint based path planner for socially aware robot navigation

Kivrak H., Cakmak F., Kése H., Yavuz S.

CLUSTER COMPUTING-THE JOURNAL OF NETWORKS SOFTWARE TOOLS AND APPLICATIONS, cilt.25, sa.3, ss.1665-
1675, 2022 (SCI-Expanded)

Social navigation framework for assistive robots in human inhabited unknown environments
Kivrak H., Cakmak F., Kése H., Yavuz S.

Engineering Science and Technology, an International Journal, cilt.24, ss.284-298, 2021 (SCI-Expanded)

More scalable solution for multi-robot-multi-target assignment problem

Marangoz S., Amasyali M. F., Uslu E., Cakmak F., Altuntas N., Yavuz S.

ROBOTICS AND AUTONOMOUS SYSTEMS, cilt.113, ss.174-185, 2019 (SCI-Expanded)

An Architecture for Multi-Robot Localization and Mapping on Gazebo/ROS Simulation Environment
USLU E,, CAKMAK F., ALTUNTAS N., Marangoz S., AMASYALI M. F.,, YAVUZ S.
SIMULATION:SIMULATION-TRANSACTIONS OF THE SOCIETY FOR MODELING AND SIMULATION INTERNATIONAL,
ss.1-12, 2017 (SCI-Expanded)

R-SLAM: Resilient localization and mapping in challenging environments

Balcilar M., Yavuz S., Amasyali M. F., Uslu E., Cakmak F.

ROBOTICS AND AUTONOMOUS SYSTEMS, cilt.87, ss.66-80, 2017 (SCI-Expanded)

Diger Dergilerde Yayinlanan Makaleler

Tasarlanmigs Engebeli Ortamda Otonom Mobil Robot Gezinimi

Yasar A, Uslu E,, Cakmak F., Altuntas N., Amasyali M. F,, Yavuz S.

Akill Sistemler ve Uygulamalari Dergisj, cilt.1, sa.1, ss.67-74, 2018 (Hakemli Dergi)
RoboCup RRL Manevra 2 Alani i¢in Otonom Gezinim Algoritmasi

Dilaver M. B., Cakmak F.,, Uslu E,, Altuntas N., Amasyali M. F.,, Yavuz S.

Journal of Intelligent Systems with Applications, cilt.1, sa.2, ss.213-216, 2018 (Hakemli Dergi)
Mobile Robot Control with Android Device Sensors by Using ROS

Kirl A. E,, Dilaver M. B., CAKMAK F.

Mugla Journal of Science and Technology, cilt.3, sa.1, ss.31-34, 2017 (Hakemli Dergi)

Kitap & Kitap Boliimleri



1.

80x86 Assembly Dili, Tasarim ve Cevre Birimler
INAN A. T, USLU E., CAKMAK F.
Seckin Yayincilik, Ankara, 2021

Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarinda Yer Alan Yayinlar

10.

11.

3D Mapping and Simultaneous Navigation for Multi Micro Aerial Vehicles in Indoor Environments
Coklu Mikro Hava Araclari icin Ic Ortamda 3B Haritalama ve Es Zamanli Navigasyon

DILAVER M. B, CAKMAK F., USLU E., AMASYALI M. F., YAVUZ S.

28th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2020, Gaziantep, Tirkiye, 5 - 07 Ekim
2020

A multilevel mapping based pedestrian model for social robot navigation tasks in unknown human
environments

KIVRAK H., CAKMAK F., KOSE H., YAVUZ S.

2020 International Conference on INnovations in Intelligent SysTems and Applications (INISTA), Istanbul, Tiirkiye,
24 - 26 Agustos 2020

Physiological Data-Based Evaluation of a Social Robot Navigation System

KIVRAK H., ULUER P., KOSE H., Giimiislii E., EROL BARKANA D., CAKMAK F., YAVUZ S.

2020 29th IEEE International Conference on Robot and Human Interactive Communication (RO-MAN), Nepal,
italya, 31 Agustos - 04 Eyliil 2020, s5.994-999

Otonom Efektif Alan Tarayic1 Robot Tasarimi

Kéroglu U, Islamoglu U, Uslu E., Cakmak F., Altuntas N., Amasyali M. F., Yavuz S.

Akilli Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalary, {zmir, Tiirkiye, 31 Ekim - 02 Kasim 2019, ss.1-4

Holonomik Robot ile Dar Alanlarda Gezinim

Baygiil F., Uslu E,, Cakmak F., Altuntas N., Amasyali M. F,, Yavuz S.

Tiirkiye Robotbilim Konferans1 2019, ToRK2019, istanbul, Tiirkiye, 26 - 28 Haziran 2019, ss.16-21

Socially Aware Robot Navigation Using the Collision Prediction Based Pedestrian Model

KIVRAK H. CAKMAK F., KOSE H., YAVUZ S.

Workshop on Robotic Co-workers 4.0: Human Safety and Comfort in Human-Robot Interactive Social
Environments 2018 IEEE/RS] International Conference on Intelligent Robots and Systems, Madrid, ispanya, 1 - 05
Ekim 2018

RoboCup RRL Manevra 2 Alani i¢in Otonom Gezinim Algoritmasi

DILAVER M. B, CAKMAK F., USLU E., ALTUNTAS N., AMASYALI M. F., YAVUZ S.

Akilli Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalar1 Konferansi, Antalya, Tiirkiye, 5 - 07 Ekim 2017, ss.71

Tasarlanmis Engebeli Ortamda Otonom Mobil Robot Gezinimi

YASAR A, USLU E, CAKMAK F., ALTUNTAS N.,, AMASYALI M. F, YAVUZ S.

Akilli Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalar1 Konferansi, Antalya, Tiirkiye, 5 - 07 Ekim 2017, ss.37

Android application for simultaneously control of multiple land robots which have different drive
strategy

Gokcen B, Baygiil F., CAKMAK F., USLU E,, AMASYALI M. F, YAVUZ S.

2nd International Conference on Computer Science and Engineering, UBMK 2017, Antalya, Tiirkiye, 5 - 08 Ekim
2017, s5.724-728

Comparison of 3-Dimensional SLAM systems: RTAB-Map vs. Kintinuous

Altuntas N., Uslu E,, Cakmak F., Amasyali M. F.,, Yavuz S.

2nd International Conference on Computer Science and Engineering, UBMK 2017, Antalya, Tiirkiye, 5 - 08 Ekim
2017,5ss.99-103

Thermal based exploration for search and rescue robots

CAKMAK F., USLU E.,, AMASYALI M. F., YAVUZ S.

2017 IEEE International Conference on INnovations in Intelligent SysTems and Applications, INISTA 2017, Gdynia,
Polonya, 3 - 05 Temmuz 2017, ss.113-118



12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

Design and implementation of an outdoor line follower robot for RoboCup search and rescue league
RoboCup Arama Kurtarma Ligi Dis Ortam Kategorisi Cizgi izleyen Robot Platformu Tasarimi ve
Gerg¢klenmesi

Dilaver M. B, USLU E,, CAKMAK F., ALTUNTAS N., AMASYALI M. F., YAVUZ S.

25th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2017, Antalya, Turkiye, 15 - 18 Mayis
2017

Hazmat charts detection on search and rescue league of RoboCup competitions RoboCup Yarigsmalari
Arama Kurtarma Ligi Ortamlarinda Hazmat Isaretleri Tespiti

Cakmak F., Uslu E., Amasyali M. F,, Yavuz S.

25th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2017, Antalya, Tiirkiye, 15 - 18 Mayis
2017

Autonomous Mobile Robot Exploration in Negative Obstacle Environment

Keskin N., USLU E., CAKMAK F., Altuntas N.,, AMASYALI M. F,, YAVUZ S.

25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Tiirkiye, 15 - 18 Mayis 2017
A Fast 3D Exploration Algorithm for Autonomous Aerial Robots

Marangoz S., Ergun E. E,, USLU E,, CAKMAK F., Altuntas N., AMASYALI M. F,, YAVUZ S.

25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Tiirkiye, 15 - 18 Mayis 2017
ROS Uzerinden Android Cihaz Duyargalar: Yardimiyla Mobil Robot Kontrolii

Kirli A. E, Dilaver M. B, CAKMAK F.

Akill Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalar1 (ASYU), Diizce, Tiirkiye, 29 Eyliil 2016, ss.1

Deformable Part Model and Deep Learning Comparison on Victim Detection

Cakmak F,, Uslu E,, Altuntas N., Marangoz S., Balcilar M., Amasyali M. F., Yavuz S.

24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Tiirkiye, 16 - 19 Mayis 2016,
ss.1513-1516

3 Dimensional Thermal Mapping

ALTUNTAS N., CAKMAK F., USLU E,, Balcilar M., AMASYALI M. F,, YAVUZ S.

24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Tiirkiye, 16 - 19 Mayis 2016,
$s.1201-1204

An Architecture for Multi-Robot Hector Mapping

Balcilar M., USLU E., CAKMAK F., ALTUNTAS N., Marangoz S., AMASYALI M. F, YAVUZ S.

International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications (INISTA), Sinaia, Romanya, 2 - 05
Agustos 2016

Implementation of frontier-based exploration algorithm for an autonomous robot

USLU E, CAKMAK F., BALCILAR M,, Akinc1 A,, AMASYALI M. F, YAVUZ S.

International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications, INISTA 2015, Madrid, ispanya, 2 -
04 Agustos 2015

Web-Tabanli Semantik Bir Yontemle Tiirk¢e Karakter Diizeltme

CAKMAK F., DIRI B.

23. IEEE Sinyal isleme Uygulamalar: Kurultayi, Malatya, Tiirkiye, 16 Mayis 2015, ss.1

Hudut Hedefleri Temelli Otonom Kesif Algoritmasi Uygulamasi

USLU E, CAKMAK F., BALCILAR M,, AMASYALI M. F,, YAVUZ S.

23. IEEE Sinyal isleme Uygulamalar1 Kurultayi, Malatya, Tiirkiye, 16 Mayis 2015, cilt.1, ss.1313-1316

ROS Uyumlu Robot Platformu Gergeklenmesi

CAKMAK F., USLU E,, BALCILAR M,, YAVUZ S., AMASYALI M. F.

Tiirkiye Otonom Robotlar Konferansi (TORK), Ankara, Tiirkiye, 06 Kasim 2014, ss.1

Using Range and Inertia Sensors for Trajectory and Pose Estimation

CAKMAK F., USLU E,, YAVUZ S., AMASYALI M. F,, BALCILAR M., ALTUNTAS N.

Signal Processing and Communication Applications Conference, Trabzon, Tiirkiye, 23 Nisan 2014, cilt.1, ss.506-509



Akademik Idari Deneyim

2013 - 2019 Erasmus Programi Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar

Kurum Koordinatori Miihendisligi

Verdigi Dersler

Mikroislemci Sistemleri ve Assembly Dili, Lisans, 2023 - 2024
Veri letisimi ve Bilgisayar Aglari, Lisans, 2023 - 2024

Nesneye Yonelik Programlama, Lisans, 2023 - 2024, 2022 - 2023
Veri lletisimi, Lisans, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021

Cok Disiplinli Tasarim Projesi, Lisans, 2022 - 2023, 2020 - 2021
Robot Teknolojisine Giris, Lisans, 2021 - 2022, 2020 - 2021

Alt Seviye Programlama, Lisans, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021
Bilgisayar Projesi, Lisans, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021
Bitirme Calismasi, Lisans, 2022 - 2023, 2021 - 2022, 2020 - 2021
Seminer, Lisans, 2022 - 2023

Veritabani Yonetimi, Lisans, 2020 - 2021

Patent

Cakmak F., Yavuz S, AMASYALI M. F., KONUM BELIRLEYEN BiR CIHAZ VE OTONOM BiR HARITALAMA VE KONUM
BELIRLEME YONTEMI, Patent, BOLUM G Fizik, Bulusun Tescil No: 2016 20438, Standart Tescil, 2020

Kontrata Dayal1 Arastirmalar

Cakmak F., DeFacto Teknoloji A.S., Omnichannel - Yakin Magazadan Hizli Teslimat, 2021 - 2022

2. Cakmak F., Amasyali M. F., POLONOM TEKNOLOJI SANAYI VE TICARET A.S., ISBIRLIKCI ROBOTLAR (iHA VE iKA’lar)
iLE OTONOM KESIF, GUDUM VE SEYRUSEFER (ROBOTIM), 2019 - 2022

3. Cakmak F., ARGE 24 Teknoloji A.S., Farkli Kanallardan Alian Miisteri Verilerinden Kiimeleme ile Miisteri
Smiflarinin Olusturulmasi ve Coklu Siif Smiflandiricilar ile Kiimtilatif Miisteri Segmentasyonunun Gergeklenmesi,
2021 -2021

4. Cakmak F., DeFacto Teknoloji A.S., Cevik PLM ve Dijital Tedarik¢i Yonetim Sistemi, 2019 - 2020

5. Cakmak F., IBASE MRO SOFTWARE SOLUTIONS A.S., WINGS Hava Tasitlar1 Bakim, Onarim ve Yenileme Stirec ve
Uygulama Yazihminin 10S/Android Platformlarinda Calismasi ve (Paperless) Dijital imza, E-doc, E-form, E-board
Yazilimlarinin Gelistirilmesi, 2019 - 2020

6. Cakmak F., IBASE MRO SOFTWARE SOLUTIONS A.S., Universite-Sanayi Isbirligi Kapsamindaki Faaliyetler icin Ar-Ge
Projesi On Hazirlik ve Proje Tasarim-Yazim Danismanhgi, 2019 - 2019

7. CakmakF., ID3 LTD. STD., TEYDEB 7180518 NOLU ENGILLI YOLCU YONETIMI PROJESI, 2018 - 2019

Bilimsel Kuruluslardaki Uyelikler / Gérevler

IEEE, Uye, 2015 - Devam Ediyor , Amerika Birlesik Devletleri

Bilimsel Hakemlikler



FIRAT UNIVERSITESI MUHENDISLIK BILIMLERI DERGISI, Hakemli Bilimsel Dergi, Eyliil 2020
IEEE Access, SCI Kapsamindaki Dergi, Subat 2019

TBV Journal of Computer Science and Engineering, Diger indekslerce Taranan Dergi, Ocak 2019
IEEE Access, SCI Kapsamindaki Dergi, Ekim 2018

Sigma Journal of Engineering and Natural Sciences, Diger Indekslerce Taranan Dergi, Arahk 2017

Bilimsel Danigsmanliklar

POLONOM TEKNOLOJI SANAYI VE TICARET A.S, Kurum veya Organizasyonlar i¢in Yapilan Damigmanhk, Yildiz Teknik
Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye, 2019 - Devam Ediyor

DeFacto Teknoloji A. S., Kurum veya Organizasyonlar i¢in Yapilan Damigmanhk, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-
Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi, Tiirkiye, 2019 - 2020

Verisoft A.S.,, Kurum veya Organizasyonlar Icin Yapilan Danismanlik, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik
Fakiiltesi, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye, 2019 - 2020

IBASE MRO SOFTWARE SOLUTIONS, Kurum veya Organizasyonlar icin Yapilan Danismanlik, Yildiz Teknik Universitesi,
Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miithendisligi, Ttirkiye, 2019 - 2020

Giin + Partners, Kurum veya Organizasyonlar i¢in Yapilan Danigsmanlik, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik
Fakiiltesi, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye, 2019 - 2019

ID3 Yazilim, Kurum veya Organizasyonlar I¢in Yapilan Damigmanlik, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik
Fakiiltesi, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye, 2018 - 2019

ARKHE YAZILIM TEKNOLOJILERI, Kurum veya Organizasyonlar i¢in Yapilan Danigmanlik, Yildiz Teknik Universitesi,
Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi, Ttirkiye, 2018 - 2019

HRGLOB DANISMANLIK LIMITED SIRKETI, Kurum veya Organizasyonlar i¢in Yapilan Danismanlik, Yildiz Teknik
Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Mithendisligi, Tiirkiye, 2018 - 2019

TalentSys Danismanhk Enformasyon Teknoloji San. A.S., Kurum veya Organizasyonlar i¢in Yapilan Danismanlik, Yildiz
Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miithendisligi, Tiirkiye, 2018 - 2018

PAS YAZILIM BiLISIM TEKN. SAN. DIS TiC. LTD S$Ti., Kurum veya Organizasyonlar I¢in Yapilan Danismanlik, Yildiz Teknik
Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi, Tiirkiye, 2018 - 2018

Bilimsel Arastirma / Calisma Grubu Uyelikleri

Olasiliksal Robotik Grubu, YILDIZ TEKNIK UNIVERSITESI, Tiirkiye, www.robotics.yildiz.edu.tr, 2013 - Devam Ediyor

Metrikler

Yayin: 35

Auf (WoS): 34

Auf (Scopus): 79
H-indeks (WoS): 3
H-indeks (Scopus): 5

Kongre ve Sempozyum Katilimi Faaliyetleri

Robotic Co-workers 4.0: Human Safety and Comfort in Human-Robot Interactive Social Environments, Katilimci, Madrid,
Ispanya, 2018

2018 IEEE/RS] International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS), Katilimci, Madrid, Ispanya, 2018
Roboter und Intelligente Technologie, Davetli Konusmaci, Munich, Almanya, 2018

International Symposium on INnovations in Intelligent SysTems and Applications, Katilimci, Gdynia, Polonya, 2017



IEEE 25th Signal Processing and Communications Applications Conference, Katilimci, Antalya, Tiirkiye, 2017

Akilh Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalari Konferansi, Katilimci, Diizce, Tirkiye, 2016

International Symposium on INnovations in Intelligent SysTems and Applications, Katilimci, Prahova, Romanya, 2016
IEEE 24th Signal Processing and Communication Applications Conference, Katilimc, Zonguldak, Tiirkiye, 2016
International Symposium on INnovations in Intelligent SysTems and Applications, Katiimci, Madrid, ispanya, 2015
23. IEEE Sinyal Isleme Uygulamalar1 Kurultayi, Katihmci, Malatya, Tiirkiye, 2015

ODTU Robot Giinleri, Davetli Konusmaci, Ankara, Tiirkiye, 2015

Tiirkiye Otonom Robotlar Konferansi, Katilimcl, Ankara, Tiirkiye, 2014

12. Sanayi Kongresi, Katilimc, Istanbul, Tiirkiye, 2014

22. IEEE Sinyal Isleme Uygulamalar1 Kurultayi, Katihmc, Trabzon, Tiirkiye, 2014

Davetli Konusmalar

Roboter und Intelligente Technologie, Seminer, Geng MUSIAD (Munich), Almanya, Temmuz 2018
ROS Uyumlu Robot Platformlarinda Haritalama, Navigasyon ve Kesif Algoritmalari, Konferans, Orta Dogu Teknik
Universitesi, Tiirkiye, Mart 2014

Arastirma Alanlari

Bilgisayar Bilimleri, Veritabani ve Veri Yapilari, Veri Yapilari, Veritabani Sistemleri, Yapay Zeka, Bilgisayarda Ogrenme ve

Oriintii Tanima, Bilgisayar Ogrenimi, Mithendislik ve Teknoloji

Akademi Dis1 Deneyim

Ticari Kurulus Ozel, Siemens Tiirkiye
Ticari Kurulus Ozel, Ayedas
Ticari Kurulus Ozel, Netas
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