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BiyografiBiyografiVasfi Emre Ömürlü 1969 da İstanbul'da doğdu. İlkokul, ortaokul, lise, lisans ve yüksek lisans eğitimlerini İstanbul'datamamladı. Lisans ve Yüksek Lisans eğitimlerini birincilikle girdiği Yıldız Teknik Üniversitesi Makine MühendisliğiBölümü'nde, konstrüksiyon, mekanizma kinematiği, taşıt titreşimleri ve dinamikleri konularında tamamladı. Yüksek lisanseğitimi sırasında, aynı üniversitenin, Makine Mühendlsiği Bölümü, Makine Teorisi, Sistem Dinamiği ve Kontrol A.D. naaraştırma görevlisi olarak dahil oldu. YÖK bursu ile 1996 senesinde gittiği A.B.D. The Ohio State University'de doktoraçalışmalarını tıbbi robot uygulamaları konusunda tamamladı ve 2002 senesinde Türkiye'ye döndü. 2008 senesindeProf.Dr. İsmail Yüksek ve Prof. Dr. Ahmet Koyun ile birlikte, üniversitenin Mekatronik Mühendisliği Bölümü'nün kurucuüyeleri arasında yeraldı ve başından itibaren bölüm başkan yardımcılığı ve bölüm başkanlığı görevlerini yerine getirerek,bölümün Türkiye'nin alanında en çok tercih edilen bölümü olmasında rol oynadı. Mekatronik Sistemler, RobotUygulamaları, Paralel Robotlar, Uçuş Simülatörleri, İnsan Hareket Algısı, İnsansız Araçlar konularında pek çok proje veyayında yürütücü ve araştırmacı olarak yer aldı. Aileden, müzisyen ve profesyonel icracı olan Vasfi Emre Ömürlü, evli veiki çocuk babası olup, halen kurucusu olduğu bölümde, profesör olarak eğitim ve araştırma faaliyetlerine devam etmekteve bölümün idari konularda danışmanlığını yürütmektedir.
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