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V
Koordinatlari ITRF96 ile 2005.0

referans epogunda cakisik ve
koordinatlarinin zamana gore

dogrusal degisimi (hizlari)
ITRF96'nin  SifirtNet-Donuklugune

(No-Net-Rotation) gore tanimli
dort boyutlu ulusal datu



Siniflandirma

MADDE 8- (1) Bu Yonetmelik kapsamindaki kontrol
noktalarinin  hiyerarsik  siniflandirilmas1  asagida
belirtilmistir.

1) A derece ag ve noktalar: Kiiresel (ITRF) ve bolgesel
(ETRF) aglar ve noktalardir.

2) B derece ag ve noktalar: A derece aglara dayal
TUTGA ve TUSAGA-Aktif noktalaridir.



3) C derece ag ve noktalar: B derece agin siklastirilmasi ile
olusan ag ve noktalardir ve asagidaki alt dereceli ag ve
noktalardan olusur:

(aa) C1 derece ag ve noktalar: Daha tst derecedeki aglara dayali,
baz uzunlugu en fazla 30 km olan ag ve noktalaridir (ana GNSS
ag1 ve noktalari: C1).

(bb) C2 derece ag ve noktalar: Daha tist derecedeki aglara dayali,
baz uzunlugu en fazla 15 km olan ag ve noktalaridir (siklastirma
GNSS ag1 ve noktalari: C2).

(cc) C3 derece ag ve noktalar: Daha tist derecedeki aglara dayali,
baz uzunlugu en fazla 10 km olan ag ve noktalaridir (alim i¢in
siklagtirma agi ve noktalari: C3).

(¢¢) C4 derece ag ve noktalar: Daha tist derecedeki aglara dayal
poligon ag1 ve noktalari ile poligon baglanabilen baz uzunlugu en
fazla 5 km olan ag ve noktalardir.



MADDE 10- (1) Bu Yonetmelik kapsaminda hesaplanacak koordinatlar,
TUREF’e dayali olarak, GRS80 elipsoidi ve-Transvers Mercator (TM)
izdisimiinde ti¢ derecelik dilim esasina gore belirlenir.

C1 derece ana GNSS aginin olusturulmasi

MADDE u1- (1) TUTGA/TUSAGA-ALktif ile siklastirma alanindaki noktalar
arasinda

baglantiy1r saglayan Ci derece Ana GNSS agj, siklastirma alanina 30 km'den
yakin, her durumda en az iki TUTGA/TUSAGA-Aktif noktasi ile digerleri
onceden tesis edilmis C1 noktalarindan olmak tizere en az ti¢ noktadan ve en
fazla 30 km uzunlugundaki bagimsiz bazlardan olusturulur.

C1 noktalar asagidaki noktalardan olusabilir.

a) I, II. ve dengelenmis III. derece Ulke Yatay Kontrol (Nirengi) Ag:
noktalari.

b) Miilga Biiyiik Olcekli Haritalarin Yapim Yonetmeligine gore olusturulmus
[II. Derece nirengi ag1 noktalari.

c) Yerel aglarin (iilke sistemine bagli olmayan) ytiksek dereceli noktalar.
¢) Yeni tesis edilecek noktalar.
C1 noktasi i¢in yer secimi
MADDE 12- (1) C1 noktasinin yer seciminde asagidaki esaslar dikkate alinir.

a) Cevrede uydu sinyallerini yansitacak ytizeyler (duvar, su ytizeyi, cat1 ve
benzeri yapilar) bulunmamalidir.



b) Anten yiiksekliginden gecen ufkun 15° tizerinde agag, bina ve
benzeri engeller bulunmamalidir. |

c) Yakinlarda GNSS sinyallerini etkileyecek yiiksek gerilim
hatlari, radyo, televizyon, GSM veya radar iletisim antenleri ve
benzeri tesisler bulunmamalidir.

¢) Arag ile kolay ulasilabilir olmalidir.

d) Saglam zeminde uzun stire kalabilecek kamu arazileri,
parklar, yesil alanlar gibi giiniin

her saati girilip cikilabilecek yerlerde olmasina dikkat
edilmelid%r.

(2) C1 noktalar yer se¢im kanavasinda gosterilir.
C1 noktasinin tesisi
MADDE 13- (1) C1 noktasinin tesisinde;

a) Tahrip olmayan eski noktalarin zemin tesisleri aynen
korunur.

b) Yeni C1 noktalar1 ek-4'teki gibi tesis edilir.

(2) C1 noktalarinin tesis islemine, yer secim kanavasinin idare
tarafindan onaylanmasindan sonra baslanar.



C1 noktalarinin GNSS teknigiyle ol¢iilmesi

MADDE 14- (1) C1 noktalarinin 6lctimlerinde;

a) En az iki frekansli, ayn1 anda en az alt1 uydudan kayit yapabilen,
jeodezik amacli GNSS alicilar1 kullanilir.

b) Es zamanli oturumlar halinde gerceklestirilecek statik 6lcmelerde;
1) Uydu sayisi: En az bes adet,
2) Kayit stiresi: En az 120 dakika,
3) Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,
4) Uydu yiiksekligi: 10°, alinir.
c) Her oturumda, ek-5'te yer alan GNSS Olcme ve Kayit Karnesi
diizenlenir.

¢) Anten yuksekligi 6lgmefye baslamadan once ve sonra olmak tizere
iki kez ve her seferinde tic farkli noktadan mm duyarliginda olctiliir.

d) Oturumlar komsu istasyonlar arasinda planlanir ve bu oturumlar
arasinda en az bir baz veya iki komsu nokta ortak alinir.

e) TUREF koordinatlar bilinmeyen ve pilye tesisi olmayan noktalarda,
iki oturumlu ol¢gme yapilir Her oturumdaki anten yukseklikleri
arasinda en az 10 cm’lik fark olmalidir.



C1 derece aglardaki GNSS Olciilerinin
degerlendirilmesi *f

MADDE 15- (1) Ci derece aglardaki GNSS olciilerinin
degerlendirilmesinde;

ve degerlendirmede kullanilir.

TUTGA/TUSAGA-Aktif ve eski (Ciin @ baslangic
epogundaki koordinati alinir ancak eski Ci noktasinin hizi,
son TUTGA/TUSAGA-Aktif hizlarindan yeniden hesaplanur.
Epok kaydirma isleminde;
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esitligi kullanilir. Burada 7, TUREF referans epogu (2005.0), VX R VY , VZ nokta hizlari-

b) C1 Olgtileri, 6l¢me anindaki koordinatlar: bilinen ve sabit alinan bir noktaya dayali
olarak zorlamasiz (serbest) dengelenir. Bu dengeleme sonucunda, agda uyusumsuz
baz olup olmadigi istatistik yontemle test edilir.

Her bagimsiz bazin AX, AY, AZ bilesenleri ile bunlarin standart sapmalari gy, oAy, Orz7
hesaplanir ve sonuclar; gy, gay, Oaz < £(10 mm+1 ppm) olmalidir.

c) TUTGA/TUSAGA-Aktif noktalarinin, 6lecme anindaki verilen koordinatlar: ile C1
derece agin zorlamasiz (serbest) dengeleme sonucu bulunan koordinatlar: arasinda ti¢
boyutlu (3D) benzerlik dontistimii yapilir ve istatistik yontemle test
edilir. Olgek faktorii (A); 1- A < +3 ppm olmalidir.

¢) C1 derece agi, TUTGA/TUSAGA-Aktif noktalarmmin 6l¢gme anindaki TUREF
koordinatlar1 degismez alinarak dengelenir. Dengeleme sonucunda nokta jeodezik
koordinatlar1 (¢, A, h) ve standart sapmalari (04)’ 0y, 0p) hesaplanir. Bu hesap

sonucunda; 0, 0)< +3.0 CM, O} <+ 5.0 CM olmalidir.

d) Istatistik giiven aralig1 1-«a=0.95 alinmalidir



C2 derece siklastirma GNSS aginin olusturulmasi

MADDE 16-

(1 TUTGA/TUSAGA-Aktif veya Ci noktalarindan 15 km'yi
gecmeyen en az iki bagimsiz baz ile belirlenen C2 derece aglar,
siklastirma alani igindeki asagidaki noktalardan olusabilir.

a) L., II. ve dengelenmis III. derece Ulke Nirengi Ag1 noktalar:.

b) Miilga Biiyiik Olcekli Haritalarin Yapim Yonetmeligine gore
olusturulmus III. derece ytizey ag1 noktalar.

c) Yerel yatay kontrol aglarinin ytiksek dereceli noktalari.
¢) Yeni tesis edilecek noktalar.
C2 noktas1 icin yer secimi

MADDE 17- (1) C2 noktasi i¢in yer seciminde; bu Yonetmeligin

12 nci maddesinde yer alan esaslara ek olarak, eger C3

dereceden nokta siklastirmast ayni proje kapsaminda

i;apﬂmayacak ise her C2 noktasi ayni1 veya tist dereceden bir
aska ag noktasini gormelidir.



C2 noktasinin tesisi
MADDE 18- (1)
C2 noktasinin tesisinde;

a) Tahrip olmayan eski noktalarin zemin tesisleri aynen korunur. b) Yeni C2
noktalar1 ek-4'te yer aldig1 gibi tesis edilir.

C2 noktalarinin GNSS teknigiyle olciilmesi
MADDE 19- (1) C2 noktalarinin 6lciimlerinde;

a) Ayni anda en az alt1i uydudan kayit yapabilen jeodezik amacli GNSS
alicilar1 kullanilir.

b) Es zamanli oturumlar halinde gerceklestirilecek statik 6l¢gmelerde;
1) Uydu sayisi: En az bes adet,
2) Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,
3) Uydu ytiksekligi: 10°,
4) Kayit stiresi: Bazlarda tek oturumda 60 dakika (tek frekansh alicilar
icin 9o dakika), alinir.

c¢) TUREF koordinatlar1 bilinmeyen ve dpilye tesisi olmayan noktalarda ]30
dakikalik (tek frekanslh alicilar i¢in 45 dakika) iki oturumlu 6lctiim yapilir.
Her oturumdaki anten yiikseklikleri arasinda en az 10 cm’lik fark olmalidir.

¢) Anten yiiksekligi olciiye baslamadan once ve sonra iki kez mm
duyarliginda olculir.

d) Her oturumda, ek-5'te yer alan GNSS Olcme ve Kayit Karnesi diizenlenir.



C2 derece aglardaki GNSS olciilerinin degerlendirilmesi
MADDE 20- (1)
C2 derece aglardaki GNSS olctileri;

C2 noktalarim1i TUTGA/TUSAGA-Aktif ve Ci noktalarina
baglayan bazlar, tekli veya oturum baz cozimu ile
degerlendirilir. Hesaplanan baz bilesenlerinin standart
sapmalari, opx, Oay, Opz < £(10 mm-+1.5 ppm) olmalidir.

b) TUTGA/TUSAGA-ALktif ve C1 noktalarinin 6l¢gme epogundaki
koordinatlar1 degismez alinarak, C2 noktalarinin oOl¢gme
epogundaki jeodezik (¢, A, h) koordinatlar1 ve standart sapmalari
(a(l), 0y, op) farkh zamanlarda yapilan kayitlarin birlikte

degerlendirilmesiyle hesaplanir. Degerlendirme sonucunda; T
03 < *4.0 cm, 0}, < % 5.0 cm olmahdir.

c) C2 noktalari, C1 noktalar ile birlikte TUTGA/TUSAGA-Aktif
noktalarina dayali olarak degerlendirilebilir.
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(3 derece GNSS aginin olusturulmasi - MADDE 22

(1) C3 noktalarinin olusturulmasinda asagidaki esaslara uyulur.

C3 derece aglar1 olusturan noktalar; siklastirma alaninda, en az bir
C1, C2 ve C3 derece noktay1 gorecek, poligon dizilerine cikis
verecek ve en buyik kenar uzunlugu en fazla 10 km olacak
bicimde, bu Yonetmeligin 16 nc1 maddesinde yer alan hususlar
dikkate alinarak secilir.

b) C3 noktalar1 (alim igin siklastirma noktalar1) ek-4teki gibi tesis
edilir.

c) C3 noktalarinin 6l¢ctilmesinde en az alti uydudan es zamanlh kayit
yapabilen jeodezik amacli GNSS alicilar1 kullanilir.

¢) C3 noktalarmin oOlctimleri statik veya hizli statik yontemle
gerceklestirilir ve ol¢gmelerde;

1) Uydu sayisi: En az bes adet,
2) Kayit araligi: 15 saniye veya daha az,
3) Uydu yiiksekligi: 10°,



e) Anten yiksekligi 6l¢ii oncesi ve sonrasinda iki kez mm
duyarliginda olc¢ulir.

f) C3 noktalar1;; TUTGA/TUSAGA-Aktif, C1ve C2
noktalarindan en az iki bagimsiz baz ile belirlenir.

g) GNSS olctimii yapilan noktalardaki her oturumda, ek-
5'te yer alan GNSS Ol¢me ve Kayit Karnesi diizenlenir.



g) C3 noktalarimi TUTGA/TUSAGA-Aktif, €1 ve C2
noktalarina baglayan bazlar, tekli veya oturum baz
cozumu ile degerlendirilir. Hesaplanan baz bilegenlerinin
standart sapmalari;

h) C3 nokta koordinatlari, baglant1 noktalarinin referans
epogundaki koordinatlar1 degis-mez alinarak hesaplanur.
Degerlendirme sonucunda; O¢» O)\< $5.0 Cm, 0}, < + 6.0

cm olmalidar.

1) C3 noktalarimin hizlar gincel TUTGA/TUSAGA-Aktif
nokta hizlarina dayali olarak enterpolasyonla bulunur.



TUSAGA-Aktif istasyonlan ile baz uzunluguna bagh
olmaksizin statik ol¢ii yontemi kullanilarak nokta
koordinatlarinin belirlenmesi

MADDE 23- (1) C (C1, C2, C3 ve C4) derece noktalar; en az
ve yorunge

dogrulugu ve daha dogru olan
bilgileri kullanmak, bu tinci maddesinin
birinci fikrasinin

, karsilik geldigi ilgili C derece noktanin yer
secimi, tesis ve dogruluk olciitlerine uymak sartiyla baz
uzunluguna bagh olmaksizin tiretilebilir.

(2) GNSS olctileri TUSAGA-Aktif noktalarinin o6lcme
anindaki koordinatlarina dayali olarak degerlendirilir ve
daha sonra hesaplanan koordinatlar referans epoguna
kaydirilir. Nokta hizlart giuncel TUTGA/TUSAGA-Aktif
nokta  hizlarindan  idare  tarafindan  belirlenen
enterpolasyon yontemiyle hesaplanir.



GNSS teknigiyle poligon 6l¢meleri

MADDE 27- (1) Poligon noktalarinin koordinatlari; C1, C2
ve (3 noktalarina dayali statik, hizli statik, kinematik veya
gercek zamanli  kinematik yontemlerden  biriyle
belirlenebilir.

Statik ve hizli statik gozlemlerde;
1) Uydu sayisi: En az bes adet,
2) Uydu ytikseklik agisi: 10°,
3) Veri toplama araligi: 10 saniye veya daha az,
4) Baz uzunlugu: En fazla 5 km,
5) Olctim Siiresi: En az 10 dakika, alinr.

Olciimler, en az iki referans noktasina dayali yapilr.
Hesaplanan noktanin konum dogrulugu yatayda ve
diiseyde + 8 cm (dahil)'den daha iyi olmalidir.



GNSS teknigiyle poligon 6l¢meleri

Olcme sonrasi veya olcme aninda poligon noktalarinin
konumlar1 kinematik yontemlerle belirlenebilir. Her
poligon noktasinda, asagidaki kosullar saglayacak sekilde
ve farkli zamanlarda en az iki oturum GNSS olcumi
yapilir. Iki oturumdan elde edilen izdisim koordinatlar
VT elipsoit yukseklikleri arasindaki farklar + 7 cm'den fazla
olamaz.

Kinematik yontemlerde;

1) Uydu sayisi: En az bes adet,

2) Uydu ytikseklik agisi: 10°,

3) Veri toplama araligi: 5 saniye veya daha az,
4) Referans noktasina uzaklik: En fazla 5 km,
5) Olctim stiresi: Her noktada en az 10 epok,

6) Oturumlar arasi zaman: En az bir saat alinir.



TUSAGA-Aktif sisteminde poligon noktalarinin
koordinatlari; (d) bendinde yer alan kosullar saglayacak
sekilde ve farkli zamanlarda en az iki GNSS oturumu ile
belirlenir. Iki oturumdan elde edilen izdiisiim koordinatlar
ve elipsoit ylikseklikleri arasindaki farklar + 7 cm
(dahil)’den kiiciik olmalidir.

TUSAGA-AKktif sisteminde Ag GZK yonteminde;
1) Duzeltme alinirken kullanilacak teknikler: VRS, FKP, MAC,
2) 11k faz baslangic belirsizligi ¢oziimii: Sabitlenmis (FIXED),
3) Uydu sayisi: En az bes adet,
4) Uydu yiikseklik agisi: 10°,
5) Veri toplama araligi: Bir saniye,
6) Olciim siiresi: Her noktada en az 10 epok,
<) Oturumlar arasi zaman: En az bir saat, alinir.



Sabit GNSS istasyonlar1 ve kullanilmasi

MADDE 44- (1) Herhangi bir amac icin —tesis edilmis sabit GNSS
istasyonlarindan elde edilen veriler, asagida belirtilen asgari kosullar
saglamasi durumunda bu Yonetmelik kapsaminda kullanilabilir.

a) A, B veya (1 nokta kategorisine girecek koordinat dogruluguna sahip
olmalidir.

b) Pilye veya esdeger stabiliteye sahip bir tesis tizerine monte edilmis anteni
olmalidir.

c) Tesisi saglam zeminde, maksimum uydu goriisiine uygun olmali ve ¢oklu
yansima etkisi bulunmamalidir.

¢) Surekli ¢alisan jeodezik amach cift frekansli GNSS alicisina ve antenine
sahip olmalidir.

d) Alicist bir saniye veya daha sik aralikli veri toplama, bu verileri depolama,
saklama, arsivleme ve gerektiginde istenilen gecmis zaman dilimine ait veri
dosyasini RINEX formatta tiretebilme o6zelligine sahip olmalidir.

e) Istasyona ait giinliik verilere (en az 30 saniye aralikta toplanmis) internet
araciligiyla ulasilma olanagi olmalidir.

f) Istasyonun bu Yonetmelik kapsaminda kullanilabilecegi ile ilgili
standart?]arl (istasyonun koordinatinin kategorisi, hiz vektorleri, trettigi
verinin standardi, dogrulugu ve gtivenilirligi) gosteren onay belgesi iki yilda
bir Harita Genel Komutanligindan alinmalidir.



GNSS ile detay ol¢gme

MADDE 47- (1) GNSS ile kinematik konum belirleme teknikleri
kullanildiginda, gercek zamanli veya sonradan degerlendirmek
lzere etay noktalar1  oOlcllebilir.  Kinematik  GNSS
yontemlerinde bolgeye en yakin C derece ag veya poligon
noktalar1 tizerine ol¢me siiresince (es zamanli) kullanilmak
tzere kurulmus GNSS referans istasyonlarindan yararlanilabilir.

Detay aliminda, gezici alic1 ile konumu belirlenen noktalarda
coklu yansima etkisi en az olmalidir.

. GNSS ile klasik GZK
kullanilarak 6l¢gme yapildiginda asagidaki kurallara uyulmalidir.

a) Uydu sayisi: En az 5 adet
b) Veri toplama aralig1: 5 saniye veya daha az,
c) Uydu yiikseklik agisi: 10°,
¢) Referans noktasina uzaklik: En fazla 5 km,
d) Olctim siiresi: En az 3 epok,

olmalidir.



GNSS ile detay ol¢gme

(2) TUSAGA-Aktif sistemi ile Ag GZK diizeltme verisi
kullanilarak ol¢gme yapildiginda asagidaki kurallara uyulmalidir.

a) Duzeltme verileri alinirken kullanilabilecek teknik: VRS, FKP
veya MAC,

b) Belirsizlik c6ziimii: Sabitlenmis (Fixed),
¢) Uydu sayisi: En az 5 adet,

¢) Veri toplama araligi: 1 saniye,

d) Uydu yiikseklik agisi: 10°,

e) Olciim siiresi: En az 3 epok,

olmalidir.

(3) TUSAGA-Aktif sistemi ile yapilan ol¢timler sonrasinda,
cihazin olcimlere iliskin olusturdugu orijinal veri kayit dosyasi
ve ek-12’de yer alan ¢izelge doldurularak sayisal ortamda teslim
edilir.



(3) Takeometrik alimin klasik GZK yontemiyle
yapilmasi durumunda; detay noktalarinin elipsoit
yukseklikleri olctlir. Bu noktalara ait ortometrik
yuksekliklerin  hesaplanmasinda proje alaninda
olusturulan yuzey kullanilir. Detay noktalar: en fazla 5
km mesafeden olctlar ve belir-sizlik coziimiu icin
aliciya standart sapma degeri en fazla +10 cm girilir.



Ucus plani ve ugus

(8) Kinematik GNSS veya GNSS-IMU destekli ucguslarda,
kinematik GNSS olctlerinde sabit yer istasyonu olarak hava
fotografi cekilen bolgenin ortasina yakin yerde belirlenen
herhangi bir nokta kullanilabilecegi gibi TUSAGA-Aktif
istasyonlar1 da kullanilabilir. Kullanilan sabit yer istasyonu veya
TUSAGA-Aktif istasyonu ile ucak arasindaki baz mesafesi
herhangi bir noktada 40 km'yi gecemez.

(9) Ucakta ve sabit yer istasyonundaki GNSS alicilar1 en az cift
frekansli (L1 ve L2) olmalidir ve bu alicilarla gerceklestirilecek
GNSS oOlciileri es zamanh olarak yapilmalidir. Sabit yer
istasyonundaki GNSS olculeri hava fotografi cekimine
baglamadan en az 30 dakika once baslatilir ve hava fotografi
cekimi tamamlandiktan en az 30 dakika sonra bitirilir. Ucaktaki
GNSS alicis1 hava fotografi cekimine baslamadan en az 15
dakika oOnce baslatilmalidir. Ucaktaki ve yerdeki GNSS
alicilarinin veri toplama sikligi bir saniyeyi gecmemelidir.



ED50-TUREF doniistiimi

MADDE 79- (1) EDso ile TUREF arasindaki-dontisimler asagidaki esaslara
gore yapilir.

a) EDso ile TUREF arasindaki dontisimde; B, Ci, C2 ve (3 derece ag
noktalar1 ile Tirkiye Ulusal Yatay (Nirengi) Kontrol Agmin I., II. ve
dengelenmis III. derece ag noktalari, miilga Biyiik Olcekli Haritalarin
Yapim Yonetmeligine gore tesis edilmis III. derece yuzey ag1 ve bu noktalarin
bu%)unmamam durumunda alim icin siklagtirma noitalarl ortak olarak secilir.
En az 200 kmz2 icin bir fazla nokta olarak hesaplanir.

b) Yerel aglar ile TUREF arasindaki dontisiimde; B, C1, C2 ve C3 derece ag
noktalari ile yerel aglarin ytiksek dereceli noktalar: ortak nokta olarak segilir.
En az ortak nokta sayisi 4 tir.

c) Dontisim yontemi olarak; iki veya ti¢ boyutlu benzerlik doniisim
yontemleri, polinomlarla dontisiim, enterpolasyon veya sonlu elemanlarla
dontisim ve benzeri bilimsel literatiirde yer almis yontemlerden en uygun
olanmi kullanilr.

¢) Secilen ortak noktalarin EDso veya lokal sistemdeki koordinatlar: ile
TUREF koordinatlar1 arasindaki uyusum bir istatistik test ile arastirilir ve
uyusumsuz noktalar ayiklanir. Istatistik gtiven araligi 1-o=0.95 alinmalidir.
Sonu¢ uyusum dogrulugu (o) + 9 ecm (dahil)’den daha iyi ve en biyiik
koordinat diizeltmesi + 14 cm (dahil)’den kiiciik olmalidir. Aksi durumlarda
idarenin gorusiine basvurulur.

d) Uyusumlu ortak dontisim noktalari, uygun dagilimda ve bu noktalarin
olusturdugu dis cerceve proje alaninin en az %60'1n1 kaplamalidir.



ED50-TUREF doniistiimi

e) Bir koordinat sisteminde ifade edilmeden grafik™ Ol¢gmeler igin
olusturulmus lokal aglarin bitinliagu saglanabiﬁyorsa once bu ag
noktalarinin tanimlanacak yerel sistemde koordinatlar1 hesaplanmali daha
sonra dontisime tabi tutulmalidir. Dontisimden once nokta uyusum testi
uygulanir ve istatistik giiven araligi 1-a=0.95 alinir. Uyusumlu ortak nokta
yo%unlugu 5 nokta/ha olmalidir. Uyusum dogrulugu (o) + 9 cm (dahil)'den
daha iyl ve en buylik koordinat duzeltmesi + 14 cm (dahil)’den kigiik
olmalidir. Aksi durumlarda idarenin goriisiine bagvurulur.

f) Dontisimde, uygun ortak noktalarin bulunmamasi durumunda; ED5o ile
TUREF arasindaki dontisim igin iki sistem arasinda Harita Genel
Komutanliginca saglanan Tiirkiye boyutunda yatay konum farklarini (A¢ =
GTUREF - ¢ED50 ; AA = ATUREF - AED50) iceren dontisim dosyasindan,
noktalarin konumuna bagh olarak hesaplanan diizeltme degerleri, sistemler
arasi donusumler i¢in dogrudan kullanilir.

g) Donlisim parametreleri sadece proje alani icin gecerlidir, ekstrapolasyon
uy%ulanmaz. ED50’ den dontstirulmis TUREF koordinatlart nokta
siklastirmasinda kullanilamaz.

g) Proje alaninin aktif fay zonlarinda bulunmasi durumunda TUREF ile
EDso arasindaki dontisiim islemi idarenin gortisti alinarak gerceklestirilir.



GNSS teknigiyle siklastirmanin kontrolii

MADDE 84- (1) C1, C2 ve C3 derece GNSS bazlarindan, her
derecenin proje alanina uygun dagilmis %io’u statik GNSS
teknigiyle yeniden oOlculir ve degerlendirilir. Baz
bilesenlerindeki farklar (d (oy) + X, d[Y, d[4); C1 derece
icin day, day, daz, [ [(Romm+2ppm), C2 ve C3 derece icin

d[X, d[Y, d[Z [ T(Bomm+3ppm) olmalidr.

GNSS teknigiyle poligon kontrolii

MADDE 85- (1) GNSS teknigiyle olciilen poligon
noktalarindan proje alanina uygun da-gilmis en az %s'inin
GNSS teknigiyle izdisim koordinatlar1 ve elipsoit

yukseklikleri bulunur. Koordinat ve ytikseklik farklar1 +10
cm (dahil)’den kiictik olmalidir.




Numaralandirma

MADDE o- (1) Noktalarin numaralanmasinda (poligon ve
nlivelman noktalar1 haric) 1/100000 Olcekli pafta alani esas
alinir.

Numaralar sekiz basamaktan olusur.

[k iic basamak 1/100000 oOlcekli pafta numarasini, kalan bes
basamak nokta tiirtinii ve numarasini gosterir.

Numaralar, kuzeyden baslayarak saat yoniinde verilir.

Ayni 1/100000 Olcekli pafta icinde birden fazla grup is
yapildiginda numaralama bir onceki calismada verilen son
numaradan itibaren baslatilir. Koordinasyon, Tapu ve Kadastro
Genel Mudurlagince saglanir.

Siklastirma yapan veya yaptiran idare ¢alisma bolgesindeki
1/100000 Olcekli paftalara giren Ci, C2 ve C3 noktalarina ait son
nokta numarasini Tapu ve Kadastro Genel Midurliginden
almak ve tesis ettigi noktalara ait nokta numaralarini bir indeks
dahilinde Tapu ve Kadastro Genel Mudirligiine teslim etmekle
yukumluddr.



(2) Nokta tiirlerine gore numaralama asagidaki sekilde yapilir.

Bu noktalar, dordinctu basamak “1” olmak tizere
besinci basamaktan iti-baren ooorden baslayarak numaralanir
(Ornek: G2510032). Cr'e dahil edilen mevcut TUTGA nokta
numaralar1 aynen kullanilir, uyusumlu oldugu belirlenen yatay
kontrol ve diisey kontrol noktalari i¢cin eski numarasi payda olarak
verilir (Ornek: G2510032/7213 veya G2510033/134-DN2).

Bu noktalar, dorduncu basamak “2” olmak tuzere
besinci basamaktan iti-baren oooirden baslayarak numaralanir
(Ornek: G2520032). C2’ye dahil edilen mevcut TUTGA nokta
numaralar1 aynen kullanilir, uyusumlu oldugu belirlenen yatay
kontrol ve diisey kontrol noktalari i¢cin eski numarasi payda olarak
verilir (Ornek: G2520032/7213 veya G2520033/134-DN2).



Bu Yonetmelige uygun olarak
uretilen fotogrametrik noktalar, dordiinci basamak “4”
olmak tizere besinci basamaktan itibaren oooiden
baslayarak numaralanir (Ornek: G2540032).

Geometrik nivelman
baglantisi yapilan Ci, C2 noktalar1 ve C3 icin nokta
numarasi, dordiinci ve besinci basamak sirasiyla “1H”, “2H”

ve 3H” olmak tizere altinci basamaktan itibaren ooi'den
baslayarak numaralanir (Ornek: G251Hoo4, G252Ho05 veya

G253H006).

Bu noktalar, proje bazinda ilk karakter
“P” olmak tizere 1'den itibaren numaralanir (Ornek: P1). Ek
ve yenileme calismalarinda yeni poligon noktalarina eski
numaralarin devami verilir. Yardimci1 alim noktasi1 dayanagi
(kor poligon) poligon numarasinin sonuna (/) isareti

{ w~
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