1.5 SIMULATORUN KULLANILMASI

PCWorX simulatoriiniin kullanilabilmesi i¢in normal PLC kullanimindan farkli olarak
yapilmasi gerekenler bu béliimde verilmistir. Oncelikle boliim 4’de anlatildig1 gibi yeni bir
proje sayfasi agip simulator kullanimina uygun PLC tipi belirlenmelidir, Sekil 5.1 (S-MAX
406 serisi)
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Sekil 5.1 PLC tipinin belirlenmesi

Proje kaydedildikten sonra haberlesme seklinin belirlenmesi gerekmektedir, Sekil5.2. ‘Bus
Configuration Workspace’ kismindan S-MAX 406 CE segilerek ‘Communication’ sekmesine
tiklanir.
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Sekil 5.2 Haberlesme seklinin simulasyon moduna ayarlanmasi



Acilan ‘Device Details’ penceresinden ‘Simulation’ segilir ve ‘Apply’ a tiklanir. ‘Apply
successful’ baglantinin kuruldugu anlamina gelmektedir, Sekil5.3.
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Sekil 5.3 Simulasyon modunun belirlenmesi

Ikinci adim olarak kullanilacak sanal PLC olusturulmalidir. Bunun i¢in oncelikle ‘Device
Catalog’ kismindan (View altinda) ‘Phoenix Contact’ ve ‘IL’nin altindan ‘Bus Coupler’
belirlenmelidir, (IBS IL 24 BK T/U), Sekil 5.4.
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Sekil 5.4 ‘Bus Coupler’ se¢imi



Belirlenen bus coupler tipi ‘Interbus’in altina siiriikklenilir. Sonra sirasiyla ayni sekilde
kullanilacak I/O sayisina ve tipine gore input ve output modiilleri de bus coupler’in altina
taginir. (6rnegin IB IL 24 DI 16 ve IB IL 24 DO 16) Boylece sanal PLC olusturulmus olur,

Sekil 5.5. Burada dikkat edilmesi gereken bus coupler’in altina ikinci modiil siiriiklenirken
‘Shift’e basili tutulmasidir.
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Sekil 5.5 1/0 modiillerinin segimi

Buraya kadar yapilan islemlerden sonra normal PLC’ye yazildig1 sekilde ‘IEC Programming
Space’ kismina gidilerek program yazilir. ‘Process Data Workspace’ kisminda giris ¢ikiglarin
adres atamalar1 yapilir, Sekil5.6. Sekilde goriildigii gibi sag tarafta eklenilen giris ¢ikis
modiilleri bulunmaktadir. Sol pencerede ise kullanilan giris ¢ikis elemanlar1 goriilmektedir.
Eger goriinmiiyorsa degiskenlerin kaydedildigi ‘System Variables’a tiklanarak kullanilan
I/O’lar ¢agirilabilir. Bundan sonra yapilmasi gereken sag taraftaki PLC I/O’lar ile sistemde
kullanilan I/O’larin eslestirilmesidir. Bu da sagdaki I/0O’lar1 sola siiriikleyerek gergeklestirilir.
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Sekil 5.6 1/0 modiillerinin se¢imi

Program simule edilmek iizere ‘Make’ butonuna tiklanarak derlenir. ‘Project Control Dialog’
secilerek ‘Download’ denilerek program indirilir, Sekil5.7.
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Sekil 5.7 1/0 modiillerinin se¢imi
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Sekil 5.8 Programin simule edilmesi

Programin ¢alismaya baglamasi i¢in ‘Cold’ sekmesine tiklanir. Agilan pencereden sanal giris
cikis modiilleri yardimiyla programin ¢alisip ¢alismadigi kontrol edilebilir. Sekil8’te goriilen
yesil lambalar girisleri kirmizi lambalar ise ¢ikiglar1 ifade etmektedir. Yesil butonlara
tiklayarak girislerin degistirilmesiyle birlikte ¢ikiglarin nasil degistigi bu pencereden
izlenebilir. Goriildiigii gibi Lamba enerjili oldugunda ilgili ¢ikisla esledigimiz PLC ¢ikist
kirmizi yanmaktadir. Ayrica zamanlayict ¢ikisindan, ET (Time), gecen siire de
izlenebilmektedir.

Simulator penceresi haricinde ‘Debug’ moduna gecilerek de program takip edilebilir. Kirmizi
yanan elemanlar iletimde yani enerjili, mavi yananlar ise enerjisizdir, Sekil 5.8.



