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RAYLI SISTEM DONEM ODEVLERI

1. BOJi BILESENLERI

a.
b.
C.

Tekerlek Setleri, aks kutulari, tekerlekler

Stispansiyon elemanlari, yaylar ve damperler _

Arac govdesi ve boji baglantisi, bolstersiz bojiler _

2. BOJI TASARIMI

a.

b.

Yolcu Vaionu boi'i tasarimi, ylik vagonu boji tasarimi, tramvay boji tasarimi

Diisiik tabanli arag bojileri, tasarimu, 6zellikleri ve calisma teknigi (Stimeyye

3. SUSPANSIYON PARAMETRELERININ BELIRLENMES] (Selahattin Aksu)

a.
b.
C.

Diisey siispansiyon parametrelerinin belirlenmesi
Yanal ve boyuna siispansiyon parametrelerinin belirlenmesi
Siispansiyon soniimlerinin belirlenmesi

4. TEKERLEK RAY TEMASI
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Hertz temasi _

Temas problemi ve siirlinme kuvvetleri (creepages) _
Esdeger koniklik (Nour Osman)

Tekerlek-ray temas modelleri (tek noktadan, ¢ok noktadan) (Alican Kiranlar)
Tekerlek-ray profillerinin dl¢iilmesi

Derayman ve gilivenlik kriterleri (Nadal kritreri) _
Bagimsiz tekerlek (Independent Wheel) uygulamalari _

Non-Herzian Temas
Hunting salinimlar1 ve Klingel formiilii _

5. DEMIRYOLU

C.
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Yolun dinamik 6zellikleri (nonlineer yol, tahrik kaynaklari, yol titresimleri,
tahrik frekanslar)

Ray diizensizlikleri (siiflandirma, ondiilasyonlar, uzun dalgaboylu
diizensizlikler, darbe yiikleri vs)

Yol dinamiginin matematiksel modeli
Yol bilesenlerinin dinamik 6zellikleri (ray, matematik modeli, ray pedi ve

baglant1 elemanlari, elastik elemanlar, 6l¢iim ve hesaplama, balast, balast alt1
tabaka, yol katmanlarinin modellenmesi) *

6. GABARI (Mustafa Yavuz Yiice)
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Gabariler: Statik ve geometrik gabari, kinematik ve dinamik zarf, hibrid
gabariler, uluslar aras1 metotlar.

Gabari bilesenleri: Yapi, yol, arag.
Gabari bilesenleri arasindaki etkilesim.



7. DERAYMAN (Yunus Emre Ertiirk)

a.
b.
C.

Flang tirmanma deraymani
Diger derayman sebeplerinin arastirilmasi (Flans tirmanmasinin haricinde)
Deraymani 6ngdrme ve dnleme yontemleri

8. BOYLAMSAL RAYLI TASIT DINAMIGI

a.
b.
C.

d.

e.

Tren dinamik modelleri, vagon baglanti modelleri

Lokomotif ¢ekme ve frenleme sistemleri ve modellenmesi _
Tasit dinamiginde direngler (kurp, itki) ve yercekimsel kuvvetler -

Kuplor kuvvetlerinin ara¢ dinamigine etkilerinin arastirtlmasi _
Carpisma hafifletici sistemler ve bumpstoplar

9. YOLCU KONFORU

a.

b.

Ug eksende (x, v, z,) yolcu konforu hesaplama yontemleri (ISO 2631) (ibrahim

Uc eksende ix, y, Z,) yolcu konforu hesaplama yontemleri (EN14363) (Akin

10. DEMIRYOLLARINDA TITRESIM VE GURULTU

a.
b.
C.
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g.

Tekerlek-ray etkilesim giiriiltiisii (Rolling noise) (Baha Kurak)
Tekerlek-ray etkilesim giiriiltiisiiniin azaltilmas: (Baha Kurak)

Darbe ﬁ’i'riiltﬁleri, kurp giirtiltiisti (¢inlamasi) ve diger giiriiltii kaynaklar

Yol diizensizliklerinin Sliilmesi (Mehmet Yetik)

Tastt ici giiriiltii _

Zemin kaynakli (Ground borne) giiriiltii (Esma Hosko)
Rayli sistemlerde titresimi 6nleme yontemleri _

11. AKTIiF RAYLI TASIT KONTROLU (Abdiilkadir Oktay)

a.
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Aktif stispansiyonlar ve salinimli (tilting) trenler
Aktif ikincil slispansiyonlar

Aktif birincil siispansiyonlar

Aktif kontrol elemanlar1 (sensorler, eyleyiciler vs)
Aktif yonlendirme (active steering) kontrolii

12. SIMULASYON

a.
b.
C.

Ozdeger analizi, modal analiz ve kararlilik (Enes Celikcan)
Kurp analizleri (Erén Comba)
Rayli tagit aerodinamigi _
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