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Tablo 5.2 Blok diyagrami indirgeme kurallari(Yiiksel, 1991)

ISLEM

DENKLEM

BLOK DIYAGRAMI

INDIRGENMIS BD

Ardigik bagh
bloklann
indirgenmesi

C = (G|G;)R

I~

Paralel bagh
bloklann
indirgenmesi

C=G|M' G:R

tleri besleme

bir blogun
kaldinimas:

yolu iizerinden

C=G,R+ G:R

Geribesleme
ddngisinin
indirgenmesi

C=G(R+HC)

bir blofun
kaldinlmasi

Geri besleme
volu iizerinden

C=G(R+HC)

6a

Toplama
noktalanmn
acniden
diizenlenmesi

Z=WXtY

Toplama
noktalanmn

- | veniden

diizenlenmesi

Z=WiXtY

Toplama
noktasim bir
blogun
Guiipe
kaydirmak

C=GXzY

Toplama
noktastni bir
blojun
akasipa

kavdirmak

C=G(X £ Y)

Aynilmg
noktasin bir
blo,

oniine
kaydirmak

Aynlm
noktasini bir
bloun
arkasung

kaydirmak

Y=GX

Avnlma
nokiasini bir
toplama
noklas
finiine
kavdirmak

Ayvrnilma
noktasin bir
loplama
noktas
arkasina
kaydirmak




