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XV. Multi point, high sensitive tactile sensing module for robots and devices Büyükşahin U., KIRLI A.13th IEEE SENSORS Conference, SENSORS 2014, Valencia, İspanya, 2 - 05 Kasım 2014, ss.366-369XVI. Çift Sarkaç  Pendubot  Sisteminin Dinamik Analizi ve Görüntü Geri Beslemeli KontrolüKIRLI A., DEMİR M. H., BÜYÜKŞAHİN U., Tüfekçi C. S., YİĞİT F.TOK2013: Türkiye Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı Ve Sergisi, Türkiye, 26 - 28 Eylül 2013XVII. Model satellite design for CanSat CompetitionBulut S. N., Beker M., İpek İ. İ., Koçulu Ö. E. C., Dinçer N., KIRLI A., ERTUĞRUL H. F., Tüfekçi C. S.6th International Conference on Recent Advances in Space Technologies, İstanbul, Türkiye, 12 - 14 Haziran 2013,ss.913-917XVIII. A New Nondestructive Test Equipment Based On Image Processing and Magnetic F lux Analysis BÜYÜKŞAHİN U., KIRLI A.11th International Conference On Advances In Materials & Processing Technologies, 14 - 16 Temmuz 2011XIX. Modeling of an Accelerometer Based Inclinometer by Artificial Neural NetworksKIRLI A., Aydeniz D., ÖMÜRLÜ V. E.IEEE International Conference on Mechatronics (ICM), 13 - 15 Nisan 2011XX. Self tuning fuzzy PD application on TI TMS320F28335 for an experimental stationary quadrotor KIRLI A., ÖMÜRLÜ V. E., Büyükşahin U., Artar R., Ortak E.4th European DSP Education and Research Conference, EDERC 2010, Nice, Fransa, 1 - 02 Aralık 2010, ss.42-46XXI. İnsansız Dört Rotorlu Hava Araçları İçin Değişken Serbestlik Dereceli Yere Sabit Uçuş Kontrol SistemiÖMÜRLÜ V. E., ENGİN Ş. N., KIRLI A., KURTOGLU S., BÜYÜKŞAHİN U.TOK’09 Otomatik Kontrol Türk Milli Komitesi, Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Türkiye, 13 - 16 Ekim 2009XXII. Düşük Hizli Darbe Deney Düzeneği İçin Geri Sekme (Rebound) Frenleme Ve Kontrol Sistemi (Rebound Braking And Control System For Low Velocity Impact Test Machine) Şenel M., KIRLI A., Kurşun A.International Advanced Technologies Symposium, Karabük, Türkiye, 23 Mart 2009, cilt.1, ss.122-125
Desteklenen ProjelerKIRLI A., Yükseköğretim Kurumları Destekli Proje, Elastik Bir Silikon Ped Yardımıyla Kuvvet Algılayıcısının DeplasmanÖlçmesini Sağlayacak Prototip Bir Modüler Sistemin Geliştirilmesi ve Gerçekleştirilmesi, 2015 - 2020KIRLI A., AB Destekli Diğer Projeler, Development and Enhancement of a Steering Feel Model for SBW Vehicles, 2013 -2016BÜYÜKŞAHİN U., KIRLI A., Diğer Uluslararası Fon Programları, Robotik Sistemlerde Hissetme ve Algılama, 2013 - 2015KIRLI A., TÜBİTAK Projesi, Multi Point, High Sensitive Tactile Sensing Module for Robots and Devices, 2014 - 2014KIRLI A., YÜKSEK LİSANS TEZİ : İnsansız Dört Rotorlu Hava Araçları İçin Değişken Serbestlik Dereceli Yere Sabit UçuşKontrol Sistemi, 2009 - 2010KIRLI A., Diğer Uluslararası Fon Programları, LİSANS TEZİ : Düşük Hizli Darbe Deney Düzeneği İçin Geri Sekme(Rebound) Frenleme Ve Kontrol Sistemi (Rebound Braking And Control System For Low Velocity Impact Test Machine),Devam Ediyor
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