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21. YOZYILIN DiJiTAL FABRIKALARI, Seminer, ENOSAD ENDUSTRIYEL OTOMASYON SANAYICILERI DERNEGI, Tiirkiye,
Mart 2018

INTERNATIONAL ADVANCED TECHNOLOGIES SYMPOSIUM, Konferans, Firat Universitesi, Tiirkiye, Ekim 2017

PANEL, Seminer, MEKATRONIK MUHENDISLERI DERNEGI, Tiirkiye, Mart 2017

AKILLI SEBEKELER VE TURKIYE ELEKTRIK SEBEKESININ GELECEGI SEMPOZYUMU, Konferans, TMMOB ELEKTRIK
MUHENDISLERI ODASI, Tiirkiye, Nisan 2013

ILELEKTRIK TESISAT ULUSAL KONGRESI, Konferans, TMMOB ELEKTRiK MUHENDISLERI ODASI {ZMIR, Tiirkiye, Kasim
2011

OTOMASYON SEMPOZYUMU, Konferans, Samsun Universitesi, Tiirkiye, Mayis 2007

Odiiller

Cansever G., OUTSTANDING BRANCH COUNSELOR, Ieee/Usa, The Institute Of Electrical And Electronics Engineering Inc.,
Nisan 2016

Cansever G., Darrel Chong Student Activity Award, leee, Institute Electrical And Electronics Engineering, Subat 2014
Cansever G., BILIMSEL YAYINLAR DESTEGI, Yildiz Teknik Universitesi, Ocak 2011



Cansever G., BILIMSEL YAYINLAR DESTEG], Yildiz Teknik Universitesi, Mart 2009

Cansever G., Akbat1 0., 10 Ogrenci 1. 0., Xplore The New Automation Award 2008, Phoenix Contact/Germany, Haziran
2008

Cansever G., Akbat1 0., 8 Ogrenci 8. 0., Xplore The New Automation Award 2005, Phoenix Contact/Germany, Haziran
2005

Cansever G., Akbat1 0., 3 Ogrenci 3. 0., ABU ROBOCON SEOUL ROBOT YARISMASI, Abu Robocon Seoul , Haziran 2004

Akademi Dis1 Deneyim

EWA (INTERNATIONAL EDUCATION NETWORK WORLD ASSOCIATION)

Endiistriyel Otomasyon Sanayicileri Dernegi, ENOSAD

EDUNET(INTERNATIONAL EDUCATION NETWORK) (180 Diinya Universiteleri ile Birlikte Ortak Projeler Uretmek)
Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi, TOK

Elektrik Tesisat Miithendisleri Dernegi, ETMD

Yildiz Teknik Universitesi TEKNOPARK

University of Dusseldorf

University of Limerick

University of Salford
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