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Fuzzy Cognitive Map Based PID Controller Design

Denizci A., Ulu C.
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Single Input Interval Type-3 Fuzzy PID Controller Approach

Sahin L, ULU C.

8th International Artificial Intelligence and Data Processing Symposium, IDAP 2024, Malatya, Tiirkiye, 21 - 22 Eyliil
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MarmaROV Uzaktan Kontrollii Sualt1 Araci Sistemi
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Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantisy, Eskisehir, Tiirkiye, 29 Eyliil - 01 Ekim 2016, ss.698-704
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TASKIN H., ULU C,, CANBAK 0., ALTUNKAYA M. U, YAYLA S, BALIKCI A.

Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantisy, Eskisehir, Tiirkiye, 29 Eyliil - 01 Ekim 2016, ss.705-710
Design of an integer order PID controller for single fractional order pole model

Yumuk E,, Giizelkaya M., Eksin I, Ulu C.

IEEE Conference on System, Process and Control, ICSPC 2015, Bandar Sunway, Malezya, 19 - 20 Aralik 2015, ss.85-
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Gozlem Amagh Uzaktan Kontrolli Insansiz Sualt1 Araci Tasarimi

ULU C.,, HANCIOGLU i, GENG E. U, ALTUNKAYA M. U,, CANBAK 0., 0ZSU E.

Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2014), Kocaeli, Tiirkiye, 11 - 13 Eyliil 2014, ss.721-726
Bulanik Zaman Serisi Modellerinde Uyelik Fonksiyonlarinin Belirlenmesine Yénelik Yeni Bir Yaklasim
BASYIGIT A. I, ULU C., GUZELKAYA M.

Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2014), Kocaeli, Tiirkiye, 11 - 13 Eyliil 2014, ss.600-606
A New Fuzzy Time Series Model Using Triangular and Trapezoidal Membership Functions

BASYIGIT A. I, ULU C,, GUZELKAYA M.

International work-conference on Time Series (ITISE 2014), Granada, Ispanya, 25 - 27 Haziran 2014, s5.634-644
Design of a 500 kW Doubly Fed Induction Generator for Wind Turbine Applications

ULU C,, KOMURGOZ KIRIS G.

Power and Energy / 807: Intelligent Systems and Control / 808: Technology for Education and Learning, Marina
del Rey, USA, 11 - 13 Kasim 2013, s5.98-103

Uc insansiz sualt1 araci tasariminin karsilagtirilmasi

ULU C., HANCIOGLU I., GENC E. U, ALTUNKAYA M. U,, CANBAK 0., 0ZSU E.

Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2013), Malatya, Tiirkiye, 26 - 28 Eyliil 2013, ss.582-
588

Sinirlandirilmis tip 2 bulanik kiimelerin tanimlanmasina ydénelik yeni bir yaklasim

ULU C.

Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2013), Malatya, Tiirkiye, 26 - 28 Eyliil 2013, ss.248-
254

A new approach to an exact inversion of TSK fuzzy systems

Ulu C., Giizelkaya M., Eksin 1.

2013 International Conference on Technological Advances in Electrical, Electronics and Computer Engineering,
TAEECE 2013, Konya, Tiirkiye, 9 - 11 Mayis 2013, ss.262-265

Design of an Inspection Robot for Search and Rescue Operations in Mines

ULU C, EL KAHLOUT Y., HANCIOGLU i, CANBAK 0., GENG E. U, MEHMET BAHAR D.

23rd International Mining Congress and Exhibition of Turkey (IMCET 2013), 16 - 19 Nisan 2013, ss.1913-1921

Exact inversion of TSK fuzzy systems with linear consequents



Ulu C,, Giizelkaya M., Eksin 1.
2013 24th International Conference on Information, Communication and Automation Technologies, ICAT 2013,
Sarajevo, Bosna-Hersek, 30 Ekim - 01 Kasim 2013

XXV. A New Type Reduction Method for Piecewise Linear Interval Type 2 Fuzzy Sets
ULU C,, GUZELKAYA M., EKSIN 1.
2nd World Conference on Soft Computing, Baku, Azerbaycan, 3 - 05 Aralik 2012, ss.494-498

XXVI. Riizgar Tiirbini Uygulamalari i¢in 500 kW Cift Beslemeli Asenkron Generatér Tasarimi
ULU C.,, KOMURGOZ KIRIS G.
Elektrik-Elektronik ve Bilgisayar Miihendisligi Sempozyumu (ELECO 2012), Bursa, Tiirkiye, 29 Kasim - 01 Arahk
2012, ss.46-50

XXVII. Madenlerde Kullanilan Arama ve Kurtarma Robotu Tasarimi
ULU C,, EL KAHLOUT Y., HANCIOGLU i, CANBAK 0., GENG E. U., BAHAR D. M.
Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2012), Nigde, Tiirkiye, 11 - 13 Ekim 2012, ss.590-596
XXVIII. Granular interval type-2 membership functions and modeling application on a nonlinear system

Ulu C,, Giizelkaya M., Eksin 1.
12th IEEE International Symposium on Computational Intelligence and Informatics, CINTI 2011, Budapest,
Macaristan, 21 - 22 Kasim 2011, ss5.397-402

XXIX. MOSA Modiiler insansiz Sualt1 Araci
ULU C., GENG E. U, HANCIOGLU i, ALTUNKAYA M. U,, CANBAK 0., 0ZSU E.
Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2011), izmir, Tiirkiye, 14 - 16 Eyliil 2011, s5.537-543

XXX. A dynamic defuzzification method for interval Type-2 Fuzzy Logic Controllers
Ulu C., Giizelkaya M., Eksin I.
2011 IEEE International Conference on Mechatronics, ICM 2011, istanbul, Tiirkiye, 13 - 15 Nisan 2011, ss.318-323

XXXI. Bulanik Kontrolér Tasariminda Uyelik Fonksiyonlarinin Dilsel Bigimlendiricilerle Cevrimigi
Ayarlanmasi
ULU C,, EKSIN I, GUZELKAYA M.
Otomatik Kontrol Tiirk Milli Komitesi Ulusal Toplantis1 (TOK 2008), istanbul, Tiirkiye, 13 - 15 Kasim 2008, s5.376-
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Desteklenen Projeler

ULU C,, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, 12”-16” Dogalgaz Dagitim Boru Hatlar1 i¢in Boru i¢i Denetleme
Robotu Sistemi Gelistirilmesi, 2017 - Devam Ediyor

Koyun A, Ulu C.,, Erkan K., Yilmaz C., Livatyali H,, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, Siirekli Atiksu izleme
Sistemleri (SAIS) Bilesenlerinin Yerli Uretimle Yapilabilirliginin Arastirilmasi ve Gelistirilmesi, 2020 - 2021

ULU C,, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, Kuvvetli Yer Hareketleri izleme, Kayit ve Kumanda Sistemi - 2, 2016
-2018

ULU C., TUBITAK Projesi, Elektrikli Araglar i¢in Elektronik Kontrol Unitesi, Elektrik Tahrik Sistemi ve Batarya Grubu
Gelistirilmesi Projesi, 2013 - 2016

ULU C,, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, MAM-RV TUBITAK Marmara Arastirma Gemisi Sualt Aragtirma
Altyapisinin Gelistirilmesi Projesi, 2013 - 2016

ULU C,, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, R/V TUBITAK Marmara i¢in ROV Sistemi Gelistirilmesi Projesi, 2013 -
2015

ULU C., TUBITAK Projesi, Milli Riizgar Enerijisi Sistemleri Gelistirilmesi (MiLRES), 2011 - 2014

ULU C, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, Uzaktan Kontrollii Maden Robotu, 2011 - 2013

ULU C., TUBITAK Projesi, Milli PAP(ROV) Cihazi Gelistirilmesi, 2006 - 2013

ULU C, Diger Resmi Kurumlarca Desteklenen Proje, Modiiler Sualti Arac1 (MOSA) Gelistirilmesi, 2009 - 2009
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EXPERT SYSTEMS WITH APPLICATIONS, Hakemli Bilimsel Dergi, Haziran 2017

IEEE TRANSACTIONS ON CYBERNETICS, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2017

TRANSACTIONS OF THE INSTITUTE OF MEASUREMENT AND CONTROL, SCI Kapsamindaki Dergi, Mayis 2017
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IEEE International Conference on Mechatronics, Bildiri (Tam Metin), Mayis 2011
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TUBITAK Projesi, 1003 - Oncelikli Alanlar Ar-Ge Projeleri Destekleme Programi, Kasim 2018
TUBITAK Projesi, 1003 - Oncelikli Alanlar Ar-Ge Projeleri Destekleme Programi, Kasim 2018
TUBITAK Projesi, 1003 - Oncelikli Alanlar Ar-Ge Projeleri Destekleme Programi, Kasim 2018
Teknopark, Haziran 2018

Teknopark, Mart 2018

Metrikler

Yayn: 52

Atf (WoS): 65

Atf (Scopus): 121
H-Indeks (WoS): 5
H-Indeks (Scopus): 6

Akademi Dis1 Deneyim

Diger Kamu Kurumu, Tiibitak Marmara Arastirma Merkezi, Robotik Ve Otomasyon Teknolojileri
TUBITAK Marmara Aragtirma Merkezi, Enerji Enstitiisii, BASUZMAN ARASTIRMACI



	Prof. Dr. Cenk ULU
	Kişisel Bilgiler
	Biyografi
	Eğitim Bilgileri
	Yabancı Diller
	Yaptığı Tezler
	Araştırma Alanları
	Akademik Unvanlar / Görevler
	Verdiği Dersler
	Yönetilen Tezler
	Jüri Üyelikleri
	SCI, SSCI ve AHCI İndekslerine Giren Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Diğer Dergilerde Yayınlanan Makaleler
	Hakemli Bilimsel Toplantılarda Yayımlanmış Bildiriler
	Desteklenen Projeler
	Bilimsel Yayınlarda Hakemlikler
	Bilimsel Projelerde Hakemlikler
	Metrikler
	Akademi Dışı Deneyim

