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25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs 2017XXVI. Hazmat Charts Detection on Search and Rescue League of RoboCup CompetitionsHazmat Charts Detection on Search and Rescue League of RoboCup CompetitionsÇAKMAK F., USLU E., AMASYALI M. F., YAVUZ S.25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs 2017XXVII. A Fast 3D Exploration Algorithm for Autonomous Aerial RobotsA Fast 3D Exploration Algorithm for Autonomous Aerial RobotsMarangoz S., Ergun E. E., USLU E., ÇAKMAK F., Altuntas N., AMASYALI M. F., YAVUZ S.25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs 2017XXVIII. Experiences of Team Yildiz in Virtual and Real Rescue LeagueExperiences of Team Yildiz in Virtual and Real Rescue LeagueYavuz S., Amasyalı M. F., Uslu E., Çakmak F.The Future of robot rescue simulation Workshop, Leiden, Hollanda, 29 Şubat - 04 Mart 2016XXIX. Deformable Part Model and Deep Learning Comparison on Victim DetectionDeformable Part Model and Deep Learning Comparison on Victim DetectionCakmak F., Uslu E., Altuntas N., Marangoz S., Balcilar M., Amasyali M. F., Yavuz S.24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Türkiye, 16 - 19 Mayıs 2016,ss.1513-1516XXX. Impact o f Artificial Dataset Enlargement on Performance of Deformable Part ModelsImpact o f Artificial Dataset Enlargement on Performance of Deformable Part ModelsYilmaz B., AMASYALI M. F., Balcilar M., USLU E., YAVUZ S.24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Türkiye, 16 - 19 Mayıs 2016,ss.193-196XXXI. An Architecture for Multi-Robot Hector MappingAn Architecture for Multi-Robot Hector MappingBalcilar M., USLU E., ÇAKMAK F., ALTUNTAŞ N., Marangoz S., AMASYALI M. F., YAVUZ S.International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications (INISTA), Sinaia, Romanya, 2 - 05Ağustos 2016XXXII. 3 Dimensional Thermal Mapping3 Dimensional Thermal MappingALTUNTAŞ N., ÇAKMAK F., USLU E., Balcilar M., AMASYALI M. F., YAVUZ S.24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Türkiye, 16 - 19 Mayıs 2016,ss.1201-1204XXXIII. Implementation of frontier-based exploration algorithm for an autonomous robotImplementation of frontier-based exploration algorithm for an autonomous robotUSLU E., ÇAKMAK F., BALCILAR M., Akıncı A., AMASYALI M. F., YAVUZ S.International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications, INISTA 2015, Madrid, İspanya, 2 -04 Ağustos 2015XXXIV. Hudut Hedefleri Temelli Otonom Keşif Algoritması UygulamasıHudut Hedefleri Temelli Otonom Keşif Algoritması UygulamasıUSLU E., ÇAKMAK F., BALCILAR M., AMASYALI M. F., YAVUZ S.23. IEEE Sinyal İşleme Uygulamaları Kurultayı, Malatya, Türkiye, 16 Mayıs 2015, cilt.1, ss.1313-1316XXXV. nImplementation of Frontier-Based Exploration Algorithm for an Autonomous RobotnImplementation of Frontier-Based Exploration Algorithm for an Autonomous RobotUSLU E., ÇAKMAK F., Balcilar M., Akinci A., AMASYALI M. F., YAVUZ S.International Symposium on Innovations in Intelligent SysTems and Applications (INISTA 2015), Madrid, İspanya,2 - 04 Eylül 2015, ss.34-40XXXVI. Frontier-Based Autonomous Exploration Algorithm ImplementationFrontier-Based Autonomous Exploration Algorithm ImplementationUslu E., Çakmak F., Balcılar M., Amasyalı M. F., Yavuz S.23nd Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Malatya, Türkiye, 16 - 19 Mayıs 2015,ss.1313-1316XXXVII. ROS Compatible Robot Platform ImplementationROS Compatible Robot Platform ImplementationÇAKMAK F., USLU E., BALCILAR M., YAVUZ S., AMASYALI M. F.Türkiye Otonom Robotlar Konferansı, Ankara, Türkiye, 06 Kasım 2014, cilt.1, ss.1-4XXXVIII. ROS Uyumlu Robot Platformu GerçeklenmesiROS Uyumlu Robot Platformu GerçeklenmesiÇAKMAK F., USLU E., BALCILAR M., YAVUZ S., AMASYALI M. F.Türkiye Otonom Robotlar Konferansı (TORK), Ankara, Türkiye, 06 Kasım 2014, ss.1XXXIX. Sentetik Açıklık Radar ve Multispektral Uydu Verilerinin Kaynaştırılması ve SınıflandırılmasıSentetik Açıklık Radar ve Multispektral Uydu Verilerinin Kaynaştırılması ve SınıflandırılmasıBAKIRMAN T., BİLGİN G., BALIK ŞANLI F., USLU E., ÜSTÜNER M.IEEE 22. Sinyal İşleme ve İletişim Uygulamaları Kurultayı, Trabzon, Türkiye, 23 - 25 Mayıs 2014XL. Using Range and Inertia Sensors for Trajectory and Pose EstimationUsing Range and Inertia Sensors for Trajectory and Pose Estimation
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