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12. Design and implementation of an outdoor line follower robot for RoboCup search and rescue league    RoboCup Arama Kurtarma Ligi Diş Ortam Kategorisi Çizgi İzleyen Robot Platformu Tasarimi ve GerçklenmesiDilaver M. B., USLU E., ÇAKMAK F., ALTUNTAŞ N., AMASYALI M. F., YAVUZ S.25th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2017, Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs201713. Hazmat charts detection on search and rescue league of RoboCup competitions RoboCup Yarişmalari Arama Kurtarma Ligi Ortamlarinda Hazmat İşaretleri TespitiÇakmak F., Uslu E., Amasyalı M. F., Yavuz S.25th Signal Processing and Communications Applications Conference, SIU 2017, Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs201714. Autonomous Mobile Robot Exploration in Negative Obstacle Environment Keskin N., USLU E., ÇAKMAK F., Altuntas N., AMASYALI M. F., YAVUZ S.25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs 201715. A Fast 3D Exploration Algorithm for Autonomous Aerial RobotsMarangoz S., Ergun E. E., USLU E., ÇAKMAK F., Altuntas N., AMASYALI M. F., YAVUZ S.25th Signal Processing and Communications Applications Conference (SIU), Antalya, Türkiye, 15 - 18 Mayıs 201716. ROS Üzerinden Android Cihaz Duyargaları Yardımıyla Mobil Robot KontrolüKırlı A. E., Dilaver M. B., ÇAKMAK F.Akıllı Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamaları (ASYU), Düzce, Türkiye, 29 Eylül 2016, ss.117. Deformable Part Model and Deep Learning Comparison on Victim DetectionCakmak F., Uslu E., Altuntas N., Marangoz S., Balcilar M., Amasyali M. F., Yavuz S.24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Türkiye, 16 - 19 Mayıs 2016,ss.1513-151618. 3 Dimensional Thermal MappingALTUNTAŞ N., ÇAKMAK F., USLU E., Balcilar M., AMASYALI M. F., YAVUZ S.24th Signal Processing and Communication Application Conference (SIU), Zonguldak, Türkiye, 16 - 19 Mayıs 2016,ss.1201-120419. An Architecture for Multi-Robot Hector MappingBalcilar M., USLU E., ÇAKMAK F., ALTUNTAŞ N., Marangoz S., AMASYALI M. F., YAVUZ S.International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications (INISTA), Sinaia, Romanya, 2 - 05Ağustos 201620. Implementation of frontier-based exploration algorithm for an autonomous robot USLU E., ÇAKMAK F., BALCILAR M., Akıncı A., AMASYALI M. F., YAVUZ S.International Symposium on Innovations in Intelligent Systems and Applications, INISTA 2015, Madrid, İspanya, 2 -04 Ağustos 201521. Web-Tabanlı Semantik Bir Yöntemle Türkçe Karakter DüzeltmeÇAKMAK F., DİRİ B.23. IEEE Sinyal İşleme Uygulamaları Kurultayı, Malatya, Türkiye, 16 Mayıs 2015, ss.122. Hudut Hedefleri Temelli Otonom Keşif Algoritması UygulamasıUSLU E., ÇAKMAK F., BALCILAR M., AMASYALI M. F., YAVUZ S.23. IEEE Sinyal İşleme Uygulamaları Kurultayı, Malatya, Türkiye, 16 Mayıs 2015, cilt.1, ss.1313-131623. ROS Uyumlu Robot Platformu GerçeklenmesiÇAKMAK F., USLU E., BALCILAR M., YAVUZ S., AMASYALI M. F.Türkiye Otonom Robotlar Konferansı (TORK), Ankara, Türkiye, 06 Kasım 2014, ss.124. Using Range and Inertia Sensors for Trajectory and Pose Estimation ÇAKMAK F., USLU E., YAVUZ S., AMASYALI M. F., BALCILAR M., ALTUNTAŞ N.Signal Processing and Communication Applications Conference, Trabzon, Türkiye, 23 Nisan 2014, cilt.1, ss.506-509
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