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BooksBooksI. Mekanik TitreşimlerMekanik TitreşimlerYalçın K., Yazıcı H.Palme Yayın Dağıtım, Ankara, 2015
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2018, ANKARA, Ankara, Turkey, 8 - 09 November 2018, pp.504-511VIII. Anti-Sway Control o f a Gantry Crane with LMI Based Robust Pole Placement: ExperimentalAnti-Sway Control o f a Gantry Crane with LMI Based Robust Pole Placement: ExperimentalVerification for Acceleration Control ApproachVerification for Acceleration Control ApproachAKTAŞ A., BRUGGEMAN K., YAZICI H., SEVER M.6th International Conference on Control Engineering Information Technology, İstanbul, Türkiye, 25 Ekim 2018, 25- 27 October 2018IX. Adaptive Vibration Controller  Design for Structural Systems Despite Unknown Seismic DisturbanceAdaptive Vibration Controller  Design for Structural Systems Despite Unknown Seismic DisturbanceKARARSIZ G., YAZICI H., BAŞTÜRK H. İ., GÜÇLÜ R.2018 European Control Conference (ECC) June 12-15 2018, Limassol, Cyprus (Güney Kıbrıs Rum Kesimi),Limassol, Cyprus (Gkry), 12 - 15 June 2018, pp.2429-2434X. Bir  Bina Modelinin Ayrık Durum Geri Beslemeli H∞  KontrolüBir  Bina Modelinin Ayrık Durum Geri Beslemeli H∞  KontrolüAHAN A. O., AGGÜMÜŞ H., YAZICI H., GÜÇLÜ R.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, TOK 2017, Yıldız Teknik Üniversitesi, İstanbul, İstanbul, Turkey, 21 - 23September 2017, pp.236-242XI. Statik Çıkış Geri-Beslemeli Denetleyici ile Uçak İniş Takımının Aktif Titreşim DenetimiStatik Çıkış Geri-Beslemeli Denetleyici ile Uçak İniş Takımının Aktif Titreşim DenetimiÖZÜLKÜ E., YAZICI H.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, TOK 2017, Yıldız Teknik Üniversitesi, İstanbul, İstanbul, Turkey, 21 - 23September 2017, pp.681-685XII. Bir  yolcu gemisinin düşey hareketlerinin azaltılması için optimal kontrolör tasarımıBir  yolcu gemisinin düşey hareketlerinin azaltılması için optimal kontrolör tasarımıÇAKICI F., YAZICI H.18.Ulusal Makine Teorisi Sempozyumu 2017, TRABZON, Trabzon, Turkey, 5 - 07 July 2017, pp.48-56XIII. Elektro  hidrolik süspansiyon sisteminin L2 kazançlı durum türevi geri beslemesi ile aktif  titreşimElektro  hidrolik süspansiyon sisteminin L2 kazançlı durum türevi geri beslemesi ile aktif  titreşimkontrolükontrolüSever M., Yazıcı H.18.Ulusal Makine Teorisi Sempozyumu, TRABZON, Trabzon, Turkey, 5 - 07 July 2017, pp.67-74XIV. Dayanıklı gecikmeye bağlı optimal kontrolör ile uçak iniş takımının aktif  titreşim kontrolüDayanıklı gecikmeye bağlı optimal kontrolör ile uçak iniş takımının aktif  titreşim kontrolüÖzülkü E., Yazıcı H.18.Ulusal Makine Teorisi Sempozyumu, TRABZON, Trabzon, Turkey, 5 - 07 July 2017, pp.277-285XV. Active control o f vehicle suspension system having driver model via L2 gain state derivativeActive control o f vehicle suspension system having driver model via L2 gain state derivativefeedback controllerfeedback controllerSever M., Yazıcı H.2017 4th International Conference on Electrical and Electronic Engineering (ICEEE), Ankara, Turkey, 8 - 10 April2017, pp.215-222XVI. Position tracking of overhead crane with robust H∞  control having regional pole locationPosition tracking of overhead crane with robust H∞  control having regional pole locationconstraintsconstraintsAktaş A., Yazıcı H.Istanbul International Conference on Progress in Applied Science 2017, ICPAS2017, İstanbul, Turkey, 4 January -06 April 2017, pp.1-6XVII. Doğrusal parametre değişimli tepe vinç sisteminin kazanç planlamalı LQR ile kontrolüDoğrusal parametre değişimli tepe vinç sisteminin kazanç planlamalı LQR ile kontrolüAKTAŞ A., SEVER M., YAZICI H.Elektrik-Elektronik ve Biyomedikal Mühendisliği Konferansı ELECO 2016, Bursa, Turkey, 1 - 03 December 2016,pp.232-236XVIII. Durum türevi geri beslemeli LQR kontrolör ile aktif  süspansiyon sistemi tasarımıDurum türevi geri beslemeli LQR kontrolör ile aktif  süspansiyon sistemi tasarımıSEVER M., ŞENDUR H., YAZICI H., ARSLAN M. S.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, TOK2016 Eskişehir,(Bu Bildiri, TOK2016 konferansından, ”Seçilen Makale”Statüsünde, Anadolu University Journal of Science and Technology A- Applied Sciences and Engineering18(4),s.777-787,2017, dergisinde yayımlanmıştır.), Eskişehir, Turkey, 29 September - 01 October 2016, pp.516-521XIX. Doğrusal matris eşitsizlikleri tabanlı dayanıklı kutup yerleştirme ile tepe vincin konum kontrolüDoğrusal matris eşitsizlikleri tabanlı dayanıklı kutup yerleştirme ile tepe vincin konum kontrolüAKTAŞ A., SEVER M., YAZICI H.Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı TOK 2016, Eskişehir, Eskişehir, Turkey, 29 September - 01 October 2016,
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