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Egitim Bilgileri

Doktora, istanbul Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, Kontrol Miihendisligi, Tiirkiye 2000 - 2007

Yiiksek Lisans, istanbul Teknik Universitesi, Fen Bilimleri Enstitiisii, Kontrol Ve Bilgisayar Miihendisligi, Tiirkiye 1998 -
2000

Lisans, Istanbul Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik, Elektrik Miihendisligi, Tiirkiye 1994 - 1998

Arastirma Alanlar:

Bilgi Sistemleri, Haberlesme ve Kontrol Miihendisligi, Kontrol ve Sistem Miihendisligi, Endiistriyel Otomasyon, Eyleyiciler
ve Son Kontrol Aygitlari, Genel Sistem Kurami, Haberlesmeli Kontrol Sistemleri, Robotik ve Mekatronik Sistemler,
Mekatronik Sistemler, Rota ve Hareket Planlama, Goriintii ve Video isleme, Oriintii Tanima ve Gériintii Isleme , Elektronik

Devreler , Mithendislik ve Teknoloji

Akademik Unvanlar / Gorevler

Dr.0gr.Uyesi, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik Eloktronik Fakiiltesi, Kontrol Ve Otomasyon Miihendisligi Béliimii, 2018 -
Devam Ediyor

Yrd.Do¢.Dr., Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik Eloktronik Fakiiltesi, Kontrol Ve Otomasyon Miihendisligi Béliimii, 2011 -
2018

Mesleki Deneyim

Boliim Baskan Yardimaisy, Yildiz Teknik Universitesi, 2017 - Devam Ediyor

Verdigi Dersler

AYRIK OLAYLI SISTEMLER VE ENDUSTRIYEL UYGULAMALAR], Yiiksek Lisans, 2017 - 2018

Yonetilen Tezler

KAYMAKCI O. T., Hidroelektrik Santrallerdeki Regiilator Sisteminin Giivenirlik Analizi, Yiiksek Lisans, M.Balci(Ogrenci),
2016

KAYMAKCI O. T., Termik santrallerde emniyet kritik fonksiyonlarin belirlenmesi ve giivenilirlik analizi, Yiiksek Lisans,
Z.Vural(Ogrenci), 2016

KAYMAKCI O. T., Marmaray Projesi Yangin Emniyet Sistemi Giivenirlik Analizi, Yiiksek Lisans, G.Yetkin(Ogrenci), 2016



KAYMAKCI O. T., Rayh Ulagim Sistemlerinde Anklasman Tablolarmimn Dogrulugunun Model Kontrolii Yéntemiyle Test
Edilmesi, Yiiksek Lisans, T.Celebi(Ogrenci), 2016
KAYMAKCI O. T., Bir Tramvay Hattinin Elektrifikasyonunun Giivenilirlik Analizi, Yiiksek Lisans, A.Koyun(Ogrenci), 2016

SCI, SSCI ve AHCI indekslerine Giren Dergilerde Yayinlanan Makaleler
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A SAFETY RELATED PERSPECTIVE FOR THE POWER SUPPLY SYSTEMS IN RAILWAY INDUSTRY

OZ M. A.N., KAYMAKCI 0. T., KOYUN A.

EKSPLOATAC]JA I NIEZAWODNOSC-MAINTENANCE AND RELIABILITY, cilt.19, s5.114-120, 2017 (SCI indekslerine
Giren Dergi)

Specification and formal verification of safety properties in a point automation system

Sener I, Kaymakg O. t., Ustoglu 1., Cansever G.

TURKISH JOURNAL OF ELECTRICAL ENGINEERING AND COMPUTER SCIENCES, cilt.24, ss.1384-1396, 2016 (SCI
indekslerine Giren Dergi)

Reliability assessment of fire safety systems in railway industry: a case study

KAYMAKCI 0. T., Ustoglu L, Divriklioglu E.

JOURNAL OF THE CHINESE INSTITUTE OF ENGINEERS, cilt.38, s5.286-296, 2015 (SCI indekslerine Giren Dergi)
RELIABILITY ANALYSIS OF A TRAM LINE

Koyun A, Kaymakci O. T.

JOURNAL OF THE FACULTY OF ENGINEERING AND ARCHITECTURE OF GAZI UNIVERSITY, cilt.30, ss.615-626, 2015
(SCI indekslerine Giren Dergi)

Topology Based Automatic Formal Model Generation for Point Automation Systems

0z M. A. N., Sener I, Kaymakci O. T., Ustoglu I, Cansever G.

INFORMATION TECHNOLOGY AND CONTROL, cilt.44, ss.98-111, 2015 (SCI indekslerine Giren Dergi)

A Novel Performance Evaluation Method for Discrete Event Systems

KAYMAKCI 0. T., Kurtulan S.

Journal Of Information Science And Engineering,Volume, cilt.25, ss.105-120, 2009 (SCI Expanded indekslerine
Giren Dergi)

Diger Dergilerde Yayinlanan Makaleler
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An Automatic Formal Model Generation and Verification Method for Railway Interlocking Systems
0Z M. A., KAYMAKCI 0. T.

GAZI UNIVERSITY JOURNAL OF SCIENCE, cilt.30, ss.133-147, 2017 (ESCI indekslerine Giren Dergi)

Verifying the accuracy of interlocking tables for railway signalling systems using abstract state
machines

CELEBI B. T., KAYMAKCI 0. T.

JOURNAL OF MODERN TRANSPORTATION, cilt.24, ss.277-283, 2016 (ESCI indekslerine Giren Dergi)

Topology Based Automatic TAPN Model Generation for Railway Systems

Sener I, Kaymakgi O. T., Ustoglu i., CANSEVER G.

International Journal of Automation Mechatronics & Robotics, cilt.1, ss.6-10, 2014 (Diger Kurumlarim Hakemli

Dergileri)

Kitap & Kitap Boliimleri

L

Hareket Kontrol Sistemlerinin Temelleri
Arifoglu B., Beser E.,, KAYMAKCI 0. T., Mavruk H.
Siemens, 2010



Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarinda Yer Alan Yayinlar
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OpenCV Based Object Tracking Robot with Raspberry Pi

Baygeldi Y. E., 0ZYILMAZ L., KAYMAKCI O. T.

The 6th International Conference on Control & Signal Processing (CSP-2019), Hammamet, Tunus, 30 Mart 2019
Design and reliability analysis of an electronic board in safety-related applications for lifts
Karabayir F., Kaymake O. T., ilhan H.

6th International Conference on Control & Signal Processing, Tunis, Tunus, 30 - 31 Mart 2019, ss.1-5

Safety Analysis of Communication Protocols for Internet of Things

Karademir I, Dagdemir ], Kaymakgi O. T.

International Congress on Engineering and Technology Management, istanbul, Tiirkiye, 24 - 25 Arahk 2018, s5.483-
489

Modelling and Hierarchical Control of CBTC

KAYMAKCI O. T.

6th International Conference on Control Engineering & Information Technology, Istanbul, Tiirkiye, 25 Ekim 2018,
ss.126-132

Hot Box Detection System Design for Railway Vehicle Safety

USTOGLU i, Mumcu T. V., Kaymakci 0. T., Borcsok J.

5th International Conference on Design and Product Development, 01 Aralik 2014

Effects of varying diagnostic coverage on functional safety

USTOGLU i., Kaymakg1 O. T., Bércsok J.

International Symposium on Fundamentals of Electrical Engineering 2014, 01 Kasim 2014

Ozdeger atama probleminde sayisal olarak uygulanabilir algoritmalarin ger¢eklenmesi ve
karsilagtirilmasi

USTOGLU i., Kaymakg O. T.

TOK Konferansy, 01 Eyliil 2014

CBAG tabanl riizgar tiirbini donanim simiilatori kurulumu ve deneysel kontrol uygulamalari
Aykut 0., Simsek C., Akgil L., USTOGLU i.,, Kaymakg1 O. T.

TOK Konferansi, 01 Eyliil 2014

Specification and formal verification of safety properties in point automation system by using timed-
arc Petri nets

Kaymakg1 O. T., USTOGLU i, Cansever G.

19th IFAC World Congress, 01 Agustos 2014

Signaling system design for urban transportation: The case of Istanbul Esenler Depot

USTOGLU i, Kaymakgi 0. T., Durmus M. S., Yildirim U, Akgil L.

FORMS/FORMAT 2012: Symposium on Formal Methods for Automation and Safety in Railway and Automotive
Systems, 01 Aralik 2012

Otomatik Gazl S6ndiirme Sistemlerinde Hata Agaci Analizi Uygulamasi

USTOGLU 1., Kaymakgi 0. T.

TOK Konferansi, 01 Ekim 2012

Kent i¢i rayli ulagimda sabit-blok sinyalizasyon sistemi tasarimi: Esenler Depo Sahasi

Yildirmm U., USTOGLU i, Kaymake O. T., Akgil L.

TOK Konferansi, 01 Ekim 2012

The Relationship between Diagnostic Coverage and Proof Test Interval for 1002 and 1002D
Architectures

USTOGLU i., Kaymakgi O. T., Borcsok J.

IFAC Symposium on Control in Transportation Systems, CTS 2012, 01 Eyliil 2012

Fonksiyonel giivenlik sistemlerinde tanillama kapsam katsayisi ile periyodik test siiresinin iligkisi
USTOGLU i, Kaymakg1 0. T.

TOK Konferansy, 01 Eyliil 2011

The functional safety calculation of a real interlocking system in Turkey



USTOGLU i., Kaymakg1 0. T.
IEEE International Conference on Mechatronics, 01 Nisan 2011
XVI. A Local Modular Supervisory Controller for a Real Railway Station
KAYMAKCI O. T., Ustoglu i., Ank V.
The 5th IET International System Safety Conference, 01 Ekim 2010

Diger Yayinlar
I. Tramvay isletmesinde Sinyalizasyon Sistemleri isletme Kogullar:
KAYMAKGI O. T.
Diger, 2014

Desteklenen Projeler

Kaymakg O. T., Mercimek M., Oz M. A. N., TUBITAK Projesi, Kumas Hatalarinin Endiistriyel Goriintii Isleme Teknikleri ile
Tanilanmasi, 2018 - 2020

KAYMAKCI O. T., Yiiksekégretim Kurumlar: Destekli Proje, Hizh Trenlerde Anklasman Tablosunun Dogrulugunun Model
Kontrolii ile Belirlenmesi ve Anklagsman Sistem Tasarimi, 2012 - 2016

Davetli Kongre ve Sempozyum Faaliyetleri

6th International Conference on Control Engineering & Information Technology, Oturum Bagkani, Istanbul, Tiirkiye,
2018

Atflar
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