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ENGIN §. N, Project Supported by Higher Education Institutions, Dogrudan tahrik dénel motor yardimiyla olusturulan
dogrusal olmayan siirtiinmenin modellenmesi ve etkilerinin giderilmesini saglayacak kontrol algoritmalarinin
gelistirilmesi, 2009 - 2010

Engin G., Tzoneva R,, Engin §. N., Other International Funding Programs, Coordinated and joint research activities in
anaerobic wastewater treatment modelling and control, 2007 - 2010

YILDIZ i, ENGIN §. N., KUCUKDEMIRAL i. B, OMURLU V. E., TUBITAK Project, 6 Eksen, Uzaysal Hareketli Cisimleri Tek
Noktadan Yonlendirecek Stewart Platform Tabanli, Kuvvet Geribeslemeli Insan-Makine Arayiizii, 2006 - 2009

ENGIN . N., TUBITAK Project, Isil islem Ile Sertlestirilebilen Celik Saclarmn Yiiksek Sicaklikta Sekillendirilmesi, 2005 - 2008
Engin S. N., Omiirlii V. E., Yildiz Tagcikaraoglu F., Engin G., TUBITAK Project, Anaerobik Atiksu Aritma Proses Sisteminin
Modellenmesi ve Etkin Kontrol Algoritmalarinin Gelistirilmesi, 2004 - 2007

ENGIN §S. N., CB Strateji ve Biitce Baskanhg (Kalkinma Bakanhg1) Projesi, Deprem Karakteristiklerinin Simiilasyon
Yardimiyla Olas1 Etki ve Hasarlarinin Onlenebilmesi i¢in Deneysel Tasarimla Modelleme, 2002 - 2005

ENGIN S. N., ENGIN G., TUBITAK Project, Atiksu Koku Karakterizasyonu i¢in Kimyasal Algilayicilar Dizisi (Elektronik
Burun) Gelistirilmesi, 2002 - 2004

Metrics

Publication: 85
Citation (WoS): 96
Citation (Scopus): 139
H-Index (WoS): 6
H-Index (Scopus): 7

Congress and Symposium Activities

International Conference on Control Engineering & Information Technology, Invited Speaker, Susah, Tunisia, 2017



Non Academic Experience

Other Public Institution, Tiibitak, Eloteg
Yildiz Teknopark TTO, Direktor

Yildiz Teknopark, Genel Miidiir

Other Public Institution, Tiibitak
TUBITAK, Bag Uzman Arastirmaci
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