Ars.Gér. Omer Mutlu Tiirk KAYA

Kisisel Bilgiler

E-posta: omer.kaya@yildiz.edu.tr
Web: https://avesis.yildiz.edu.tr /omer.kaya

Uluslararasi Arastirmaci ID'leri
ORCID: 0000-0003-0859-3261
Yoksis Aragtirmaci ID: 311929

Egitim Bilgileri

Doktora, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi, Tiirkiye 2022 - Devam Ediyor
Yiiksek Lisans, istanbul Sabahattin Zaim Universitesi, Lisansiistii Egitim Enstitiisii, Bilgisayar Bilimleri ve Miihendisligi,
Turkiye 2019 - 2022

Lisans, Marmara Universitesi, Teknoloji Fakiiltesi, Mekatronik Miihendisligi Béliimii, Tiirkiye 2010 - 2015

Yabanci Diller

ingilizce, C1 Ileri

Sertifika, Kurs ve Egitimler

Mesleki Kurs, ABB IRC5 BASIC RAPID PROGRAMMING TRAINING, ABB Elektrik Sanayi A.S., 2016

Arastirma Alanlar:

Endiistriyel Otomasyon, Robotik ve Mekatronik Sistemler, Bilgisayar Bilimleri, Robotik, Mekatronik, Miihendislik ve
Teknoloji

Akademik Unvanlar / Gorevler

Arastirma Gorevlisi, Yildiz Teknik Universitesi, Elektrik-Elektronik Fakiiltesi, Bilgisayar Miihendisligi, 2022 - Devam
Ediyor

Aragtirma Gérevlisi, Istanbul Sabahattin Zaim Universitesi, Miihendislik Ve Doga Bilimleri Fakiiltesi, Yazihm Miihendisligi
Boliimii, 2019 - 2022

Diger Dergilerde Yayinlanan Makaleler

I. Acik Kaynakli Gezgin Robotlarin Miihendislik Egitiminde Kullanim1 ve Ornek Bir Miifredat
Kaya 0. M. T.
istanbul Sabahattin Zaim Universitesi Fen Bilimleri Enstitiisii Dergisi, cilt.3, sa.1, ss.1-10, 2021 (Hakemli Dergi)



Hakemli Kongre / Sempozyum Bildiri Kitaplarinda Yer Alan Yayinlar

I. Sekiz Tekerlekli Bir Gezgin Teslimat Robotunun Tasarimi ve Tirmanma Simiilasyonlari
Kaya 0. M. T., Erdemir G.
SoutheastCon 2023, Florida, Amerika Birlesik Devletleri, 13 - 16 Nisan 2023, s5.895-900

Metrikler

Yayin: 2
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