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Other Publications1. Mekatronik ve Endüstriyel Robot ProjeleriÖMÜRLÜ V. E.Other, pp.62-63, 2012



Visual ActivitiesÖMÜRLÜ V. E., Documentary, 2017 - 2017
Academic and Administrative Experience

2013 - 2016 Head of Department Yıldız Teknik Üniversitesi, Mekatronik, Mekatronik
2008 - 2011 Deputy Head ofDepartment Yıldız Teknik Üniversitesi, Mekatronik, Mekatronik

CoursesPostgraduateRobotların Kinematik ve Dinamiği, Postgraduate, 2018 - 2019, 2017 - 2018, 2016 - 2017Dijital Kontrol Sistemleri, Postgraduate, 2017 - 2018Robot Kontrolü, Postgraduate, 2016 - 2017Paralel Robotların Kinematik ve Dinamiği, Postgraduate, 2015 - 2016Robotların Kinematik ve Dinamiği, Postgraduate, 2015 - 2016UndergraduateRobot Mühendisliği, Undergraduate, 2018 - 2019Otomatik Kontrol, Undergraduate, 2017 - 2018, 2016 - 2017Robot Mühendisliği, Undergraduate, 2017 - 2018, 2016 - 2017, 2015 - 2016Engineering Mecnanics 1, Undergraduate, 2017 - 2018Lab 4, Undergraduate, 2015 - 2016
Supervised ThesesÖMÜRLÜ V. E., Determination of Motion Perception in Flight Simulators Using EEG, Doctorate, L.Ghorbani(Student),ContinuesSakarya U., Ömürlü V. E., IMAGE PROCESSING BASED NAVIGATION IN AVIATION, Postgraduate, H.GENCO(Student), 2023Ömürlü V. E., Development of a gimbal system for precision targeting in for an aircraft, Postgraduate,M.FURKAN(Student), 2023Ömürlü V. E., Pozisyon ve Yönelim Tahmini için, Genişletilmiş ve Kokusuz Kalman Filtresi Yaklaşımlarıyla Sensör FüzyonuTasarımı ve Uygulanması, Postgraduate, H.ŞAHİN(Student), 2022Ömürlü V. E., Development and Application of Flight Control Software Based on STM32F4 Microprocessor for QuadrotorUnmanned Air Vehicle, Postgraduate, B.GÜRKAN(Student), 2022Ömürlü V. E., Unmanned Aerial Vehicle Control Applications, Postgraduate, C.Çopur(Student), 2019Ömürlü V. E., Multi-parameter Kinematic Optimization of Spatial Parallel Robots by Sequential Quadratic Programming,Doctorate, C.Eryılmaz(Student), 2019ÖMÜRLÜ V. E., Simülatörler İçin Hareket Algı Algoritması Geliştirilmesi, Postgraduate, Ş.Numan(Student), 2016ÖMÜRLÜ V. E., SİMÜLATÖR İÇİN HAREKET ALGI ALGORİTMASI GELİŞTİRİLMESİ, Postgraduate, B.Volkaner(Student),2016ÖMÜRLÜ V. E., ÇOK MAKSATLI HİBRİD İNSANSIZ HAVA ARACI SİSTEMİ GELİŞTIRİLMESİ, Postgraduate,H.İbrahim(Student), 2014ÖMÜRLÜ V. E., ÇOK MAKSATLI HİBRİD İNSANSIZ HAVA ARACI SİSTEMİ GELİŞTIRİLMESİ, Postgraduate, İ.Karsu(Student),2014Ömürlü V. E., İnsansız hava araçları için uzun menzilli veri linki tasarımı, Postgraduate, İ.KARSU(Student), 2014



ÖMÜRLÜ V. E., Uzaysal Hareket Eden Taşıtların Stewart Platform Mekanizması ile Tek Noktadan Kuvvet Geri BeslemeliKontrolü, Doctorate, İ.Yıldız(Student), 2011ÖMÜRLÜ V. E., MEMs ivme sensörlü ataletsel seyrüsefer sistemi için arayüz tasarımı, Postgraduate, D.Aydeniz(Student),2011ÖMÜRLÜ V. E., Paralel Mekanizmaların Çalışma Uzayı Analizinde Kullanılan Yapay Sinir Ağı Yapısının Genetik Algoritmalarile Belirlenmesi, Postgraduate, Z.Ekicioğlu(Student), 2011ÖMÜRLÜ V. E., Dört rotorlu insansız hava aracının modellenmesi ve simülasyonu, Postgraduate, M.Nurullah(Student),2011ÖMÜRLÜ V. E., İnsansız Dört Rotorlu Hava Araçları İçin Değişken Serbestlik Dereceli Yere Sabit Deney Düzeneği veDenetleyici Tasarımı, Postgraduate, A.Kırlı(Student), 2010ÖMÜRLÜ V. E., Dört Rotorlu Hava Araçlarının Bağ Grafik Yöntemi ile Modellenmesi, Postgraduate, E.Hasköy(Student),2010ÖMÜRLÜ V. E., İnsan Makine Arayüzü Olarak 3x3 Stewart Platformunun Empedans Kuvvet Kontrolü, Postgraduate,A.Güney(Student), 2010ÖMÜRLÜ V. E., Deneysel Bir Stewart Platformunun Kontrol ve Simülasyon Programlanması, Postgraduate,H.Kömürlüoğlu(Student), 2007ÖMÜRLÜ V. E., Uzaysal Hareket Eden Araçlara Kumanda Etmek Maksadıyla Bir İnsan-Makine Arayüzü Olarak 3x3Stewart-Gough Platformun Çalışma Uzayı Merkezli Tasarımı, Postgraduate, S.Cin(Student), 2007ÖMÜRLÜ V. E., SAĞIRLI A., 3x3 Kuvvet Geri Beslemeli Bir Stewart Platformunun Kinematik Analizi, Bağ-GrafikModellenmesi ve Simülasyonu, Postgraduate, İ.Yıldız(Student), 2007ÖMÜRLÜ V. E., 2 eksenli (yatay ve düşey) bir deprem simülatörünün gerçekleştirilmesi, Postgraduate, A.Tevfik(Student),2007ÖMÜRLÜ V. E., Airbus A310–300 Uçağının Yükleme Optimizasyonu, Postgraduate, A.Daçe(Student), 2007ÖMÜRLÜ V. E., Farklı yapıdaki stewart platform mekanizmalarının düz ve ters kinematik analizi, Postgraduate,A.Ünsal(Student), 2007ÖMÜRLÜ V. E., LİVATYALI H., Sonlu Elemanlar Yöntemi İle Vida Ovalama Merdanesi Profil Tasarımı, Postgraduate,E.Aygın(Student), 2005
PatentYılmaz C., Ömürlü V. E., TIBBİ AMELİYATLARDA BASINÇ VE GÖRÜNTÜ GERİ BESLEMELİ ŞIRINGA POMPASI SİSTEMİ,Utility Model, CHAPTER A Human Needs, The Invention Registration Number: 2018 10155 , Standard Registration, 2024
Peer Reviews in Scientific PublicationsInternational Journal of Advanced Robotic Systems, SCI Journal, October 2018Robotica, SCI Journal, August 2018International Journal of Advanced Robotic Systems, SCI Journal, April 2018Simulation & Gaming, SCI Journal, November 2017TURKISH JOURNAL OF ELECTRICAL ENGINEERING & COMPUTER SCIENCES, SCI Journal, October 2017PROCEEDINGS OF THE INSTITUTION OF MECHANICAL ENGINEERS PART I-JOURNAL OF SYSTEMS AND CONTROLENGINEERING, SCI Journal, April 2017Transactions of the Institute of Measurement and Control, SCI Journal, April 2017Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, October 2016Nonlinear Dynamics, SCI Journal, July 2016Nonlinear Dynamics, SCI Journal, April 2016Robotics and Autonomous Systems, SCI Journal, April 2016Robotica, SCI Journal, December 2015Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, July 2015



Robotica, SCI Journal, May 2015Nonlinear Dynamics, SCI Journal, December 2014Nonlinear Dynamics, SCI Journal, July 2014Experimental Investigation of Vibration Attenuation Using Nonlinear Tuned Mass Damper and Pendulum Tuned MassDamper in Parallel, SCI Journal, December 2013Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, January 2013Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, December 2012Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, September 2012Robotica, SCI Journal, January 2012WCICA2012, SCI Journal, January 2012Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, November 2011Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part C, Journal of Mechanical Engineering Science, SCI Journal,August 2011Advances in Materials and Processing Technologies, SCI Journal, July 2011International Conference on Mechatronics 2011, SCI Journal, April 2011Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, SCI Journal, March 2010Nonlinear Dynamics, SCI Journal, December 2009TÜBAV Bilim Dergisi, National Scientific Refreed Journal, September 2009Doğrusal Olmayan Dinamikler, SCI Journal, January 2009
Scientific Project RefereeingProject Supported by Higher Education Institutions, March 2018
Scientific ConsultationsTübitak / 2237 Proje Eğitimi EĞİTİM PROGRAMI, Scientific Consultancy, Yildiz Technical University, Department OfMechatronics Engineering, Mechatronics, Turkey, 2018 - 2018
MetricsPublication: 68 Citation (WoS): 105 Citation (Scopus): 158 H-Index (WoS): 6 H-Index (Scopus): 6
Congress and Symposium ActivitiesErasmus Personel Hareketliliği TU Darmstadt Institute of Flight Systems and Automatic Control, Invited Speaker,Darmstadt, Germany, 2018Erasmus Personel Hareketliliği TU Darmstadt Institute of Flight Systems and Automatic Control, Invited Speaker,Darmstadt, Germany, 20181. Uluslararası Tasavvuf Araştırmaları Lisansüstü Sempozyumu, Session Moderator, İstanbul, Turkey, 2018Locating Sufi Performance: Critical Perspectives on Music, Ritual, and Remembrance, Invited Speaker, Dakar, Senegal,2017Genç Türkiye Zirvesi 2017, Attendee, İstanbul, Turkey, 2017Uluslararası ArGe İşbirlikleri Zirvesi ve Fuarı, Attendee, İstanbul, Turkey, 2017



Mekatronik Teknolojiler, Invited Speaker, İstanbul, Turkey, 2017Mekatronik Teknolojiler, Session Moderator, İstanbul, Turkey, 2017Recent Advances in Circuits Systems and Automatic Control 2015, Invited Speaker, Konya, Turkey, 2015
Research AreasMechanical Engineering, Machine Theory and Dynamics, System Dynamics and Control, Mechanisms, Robotics,Mechatronics, Modeling and Simulation of Dynamic Systems, Mechanical Vibrations, Engineering and Technology
Non Academic ExperienceOther, Yıldız Teknik Üniversitesi Teknopark, Prototip AtölyeOther Public Institution, Tübitak, MekatronikTÜBİTAK, MAKİTEG yürütme komitesi üyesiOther Public Institution, T.C Bilim, Sanayi Ve Teknoloji Bakanlığı Bilim Ve Teknoloji Genel MüdürlüğüOther Public Institution, Cumhurbaşkanlığı Strateji Ve Bütçe BaşkanlığıOther Public Institution, Cumhurbaşkanlığı Strateji Ve Bütçe BaşkanlığıOther Public Institution, Tübitak Mag - Mühendislik Araştırma Destek GrubuOther Public Institution, T.C Bilim, Sanayi Ve Teknoloji Bakanlığı Bilim Ve Teknoloji Genel MüdürlüğüOther Public Institution, Bilim, Sanayi Ve Teknoloji Bakanlığı Bilim Ve Teknoloji Genel MüdürlüğüOther Public Institution, TubitakOther, T.C. Başbakanlık Yurtdışı Türkler Ve Akraba Topluluklar Başkanlığı, MekatronikINNOBASQUE Agencia Vasca de la Innovación, Evaluation of the proposals of the MANUNET 2017 CallT.C. Başbakanlık Yurtdışı Türkler ve Akraba Topluluklar Başkanlığı, Türkiye Bursları DeğerlendirmeleriOther Public Institution, Bilim, Sanayi Ve Teknoloji Bakanlığı, Mekatronik Müh. BölümüBİLİM SANAYİ VE TEKNOLOJİ BAKANLIĞI, Savunma Sanayi ve Havacılık Komisyonu ÜyesiOther Public Institution, Bilim, Sanayi Ve Teknoloji Bakanlığı, Mekatronik Müh. Böl.BİLİM SANAYİ VE TEKNOLOJİ BAKANLIĞI, 2015 Teknogirişim Sermayesi Destek Programı Değerlendirme KomisyonuÜyesi
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