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PLC LAB. DENEYI

Otomatik bir ¢amasir makinesine ait 2 farkli ¢alisma programinin prensipleri asagidaki
gibidir.
1. Program

e Makine 10sn. siire ile su alacak ve su 90°C’ye kadar 1sitilacaktir.

e Motor suyun alinmasi iglemi bittikten sonra calismaya baglayacak ve su
sicakligt 90°C’ye ulastiktan 10sn. sonrasina kadar calismasmma devam
edecektir. Bu siire icerisinde motor 3sn. sola donecek, 3sn. duracak ve 3sn saga
donecektir ve ¢alismasi bu sekilde devam edecektir.

¢ Bu islemlerden sonra su bosaltilmaya baslatilacaktir, sensorden bitti isareti
geldiginde motor 10sn. siire ile hizli devir ¢alistirilacak bu siire igerisinde su
bosaltilmaya devam edecektir.

2. Program

e Makine 10sn. siire ile su alacak ve su 60°C’ye kadar 1sitilacaktir.

e Motor suyun alinmasi islemi bittikten sonra c¢alismaya baslayacak ve su
sicakligi 60°C’ye ulastiktan 15sn. sonrasina kadar calismasina devam
edecektir. Bu siire i¢erisinde motor S5sn. sola donecek, 10sn. duracak ve Ssn
saga donecektir ve ¢alismasi bu sekilde devam edecektir.

¢ Bu islemlerden sonra su bosaltilmaya baslatilacaktir, sensorden bitti isareti
geldiginde motor Ssn. siire ile hizli devir c¢aligtirilacak bu siire igerisinde su
bosaltilmaya devam edecektir.
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