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1-) Aşağıda blok diyagramı verilen sistem için Y(s)/R(s) transfer fonksiyonunu bulunuz. 

 

 

ÇÖZÜM: Aşağıda blok diagramı verilen sistem için Y(s)/R(s) transfer fonksiyonu, 

 

 

 



 

2-) Aşağıda blok diyagramı verilen sistem için T(s):=θ22(s) / θ11(s) kapalı-çevrim transfer fonksiyonunu 

hesaplayınız? 

 

ÇÖZÜM:  

 

 

 



 

3-) Uzay aracı fırlatma platformunun diferansiyel denklemleri, 
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şeklinde tanımlanmıştır. Burada, r(t) referans platform pozisyonu,  p(t) platformun gerçek 

pozisyonu, v1(t) amplifikatörün giriş gerilimi, v2(t) amplifikatörün çıkış gerilimi ve 𝛉(t) motor 

şaftının açısal pozisyonudur. Sistemin transfer fonksiyonunu ( P(s) / R(s) ) bulunuz. 

 

ÇÖZÜM: 

 

 



 

4-) Aşağıda verilen diferansiyel denklemi çözerek x(t) yörünge denklemini bulunuz. Sistemin tüm 

başlangıç koşulları sıfır olarak alınacaktır. 

 

ÇÖZÜM: 

 

 

 

 



 

 

 


