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MEKANSAL NESNE OLCUMU

Kavramsal Kazanimlar:
Mekansal nesne alimi (Detay alimi)
Aplikasyon ve Rol6ve

Uygulamalar:
* Kutupsal ydontem ile koordinat hesabi
* Aplikasyon elemanlarinin hesabi
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Mekansal Nesne Alimi

Arazideki mevcut durumun o6lgllerek haritaya aktarilmasi islemine mekansal
nesne alimi veya detay alimi denilmektedir.

Kutupsal Yontem (Olgme Bilgisi 1)
Gergek Zamanli Kinematik Yontem (Olgme Bilgisi 3)
Hava Fotogrametrisi (Fotogrametri)

Mekansal Nesne Alimi-Kutupsal Yontem

Koordinati bilinen bir poligon noktasina total station aleti kurulur. Alet ile bir
baska poligon noktasina gozlem yapilarak ¢ikis alinir. Ara mesafe o6lgllir ve
koordinatlardan hesaplanan ile karsilastinlir. Sonrasinda arazideki detay
noktalarinin 6lgimine baslanir. Kaldirim kenari, bina koseleri, aydinlatma
direkleri, rogar kapaklari, vb. detay noktalarina yatay dogrultu ve disey aci
gozlemleri yapilir. Ayrica egik kenarlar da olguliir.

DETAY NOKTALARININ KOORDINATLARININ HESABI

1-) Agikhk agisi hesaplanir.

2-) Kirllma agilari hesaplanir.

3-) Detay noktalarina olan agiklik agilari hesaplanir.

4-) Temel 6devler yardimiyla koordinat farklari hesaplanir.

5-) Durulan noktanin koordinatlarina koordinat farklari eklenerek her
bir detay noktasinin koordinatlari hesaplanir.




Mekansal Nesne Alimi-Kutupsal Yontem
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Mekansal Nesne Alimi-Ol¢ii Krokisi

TAKEDMETRIK OLCU KROKISI

1IUI ISDIOD] B3Q UL WHE A1 §47) 3 JHIMWONE ] -0

— ]

[

IL-1LCE Baliesr-Kepsus || KRoKiY! DUZENLEYIN KONTROL. £DEN
| [MAS-KOYU | Merkez-Conotic || ONVAND Har. Tekasyen HarMGh | |
e e
PAFTA NO | 120-a-Gi-d-1-c ADLSOYADI | MAcksoz MOYaln | |

ADA NO 305

|| IMzaS]

czn | v

e e

801L

23.05.2023



Mekansal Nesne Alimi-Olci Krokisi
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Aplikasyon

Harita Uzerindeki bir parselin, yapinin veya bir nesnenin araziye isaretlenmesine aplikasyon
adi verilmektedir.

Kutupsal Yontem ile Aplikasyon (Olgme Bilgisi 1)
RTK GPS Yontemi ile Aplikasyon (Ol¢me Bilgisi 3)
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Aplikas Elemanlarinin Hesabi
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https://amerisurv.com/2019/07/18/leica-geosystems-introduces-new-generation-of-manual-construction-total-stations/
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Rolove

Bir parselin veya yapinin yeniden 6lgillp projelendiriimesine rélove denilmektedir.
Rolove aplikasyon sonrasi, aplikasyonun kontroli igin de yapilmaktadir.

Mimari Rolove, bir binanin, yapinin veya belirli bir alanin kesit, cephe, plan ve goriinlisiini
ele alip 6lgerek mimari gizimlerinin yapilmasidir.
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