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INS3442 Demiryolu Miihendisligi (2023-2024) — Birinci Odev Bilgi Foyu (Demiryolu)
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Yeni proje standartlarma gore iyilestirilmesi ongoriilen mevcut bir demiryolunun A ve B istasyonlari
arasindaki kesiminin kirmizi ¢izgisini gosteren sematik boykesit ile, eksen ¢izgilerini iceren plani iistteki
sekilde verilmistir. Sabit direnim ilkesine gore tasarlanan bu hat icin iyilestirmede esas alinacak

biiytikliikler ile isletilecek tasitlara iliskin bilgiler asagidaki tablolarda 6zetlenmistir.

AB kesimine ait iyilestirme projesinin tamamlanmasi ve isletilecek katarlarin seyir kosullarinin

belirlenmesi istenmektedir.



Birimi Degeri Birimi Degeri
Ha m 100 + 100*b Hs m 300+110*b+16*a
XA m 0 X8 m 30000+2100*d
YA m 0 V! m 7500
Xs1 m 8000 Xs2 m 23000 - 800*b
Ys1 m 3500 + 300*a | ys2 m 3500 - 300*a
R1 m 800 + 50*a R2 m 3500 - 200*a
Birimi Degeri Birimi Degeri
Proje hiz1 km/saat 150 + 5*a ol Bl y - 0,7/09/1,0
- - >
Konforivmesi | mfsn® | (a+16)/25 Kurp direnimi N/KN | 650/ (R - 55)
Maks. dever mm 150 Istasyon egimleri %o 0
Fazla dev. (Ady) mm 90 Yercekimi ivmesi | m/sn? 10
7500
Hy (I’ay-tek) N/kN (160 + i}-;a-&-) YOlcu aglrhgl kg 70
pr (balata-tek.) N/KN | 12500/(50+V)
Birimi YOLCU YUK
Maks. katar agirliklar brit ton 250 + 15*C 1000 + 20*b
Rejim hizi km/sa Vpr - 50 70 + 2*b
Lokom. (Otomotris) tipi |  ----- B, By’ Co Co
Lok. (Otom.) giicu kW 1500 + 50* ¢ 3000 + 50*b
Lok. (Otom.) agirlig ton 60 (Dara) 120
Lok. (Otom.) uzunlugu m 24 24
Maks. Otom. kapasitesi yolcu 40
Vagonlarin darasi ton 28 12
Maks.Vagon kapasitesi yolcu -net ton 60 21
Vagonlarin uzunlugu m 22 12,5
Katar kiitle artis katsayisi ---- 1,06 1,06
Seyir direnimi N/KN 1,b+ (V?/4000) | 2,a+ (V#3000)
Trafik miktari Yolcu-ton/y1l-yén 5*10° 6*10°
Ortalama seyahat mesafesi km 100 300
Toplam seyahat mesafesi km 500 500
Maks. Trafik / ort. trafik 1,2 1,2
Katar kullanim katsayisi --- 1,0 0,9
Vagon kullanim katsayisi --- 0,8 0,8
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NOTLAR: i. Tiim hesap asamalarinda sonuglar ondalik isaretinden sonra iki hane alinmali, ikinci hane tgunclye
go6re yuvarlatilmalidir.
ii. Her 6grenciye kayith oldugu gruba baglh olarak bir 6dev numarasi verilmistir.

1. ASAMA

1. Yeni proje hizina gére minimum kurp yarigapinin hesaplanmasi (uygulama kolaylig1 bakimindan, hesaplanan
minimum yari¢apin son iki hanesi 50 ya da 00 olan bir {ist tamsay1ya yuvarlatilacaktir);

2. Mevcut kurplardan gerekenlerin yaricapinin arttirilmasi ve yeni yol uzunlugunun hesaplanmasi;

3. A istasyonunun ¢ikigindan sonra 2000 metre uzunlugunda ve diizlitkte bir palye insa edilmesi tasarlandigina

gore, yeni uygulama egiminin hesaplanmasi. (Ortalama egim ve kot kayiplari, istasyonlar ve palye dahil

hesaplanmahdir.);

Sabit direnin ilkesine gore tasarlanan hatta, yatay kurplarin teget noktalariin kirmizi kotlarinin hesaplanmas;

Tabloda verilen maksimum katar agirliklar1 dikkate alinarak, yolcu ve yiik katarlarinin olusturulmasi (yolcu ve

yiik vagonu sayilarinin belirlenmesi). (Baslangigta, yolcu katari i¢in 1 (bir) otomotris ve yiik katar1 i¢in de 1

(bir) lokomotif kullanilacaktir);

6. Tam dolu yolcu ve yiik katarlarinin rejim hizlarinda seyredebilecekleri en biiyiik boyuna egimler ile, rampada
durmalar1 durumunda 0,25 m/sn? ivme ile kalkis yapabilecekleri en biiyiik egimlerin hesaplanmas;

7. 3. ve 6. maddelerde bulunan egimler karsilastirilarak, gerekirse yolcu katar1 i¢in otomotris sayisinin ve
gerekirse yiik katart i¢cin lokomotif sayisinin arttirilmasi; maksimum katar agirhigi gozetilerek, vagon sayisinin
yeniden belirlenmesi; gekime uygun egimlerin yeniden hesaplanmasi ve karsilagtirmanin tekrar yapilmast;

8. Tam dolu yolcu ve yiik katar1 igin demeraj uzunluklarinin hesaplanmasi ve kontrol edilmesi. Demeraj hesabi 3
hiz araliginda yapilacaktir: Gegis hizina kadar bir, bundan sonra iki esit aralikta. (A noktasindan hareket eden
yolcu ve yiik katarlarinin rejim hizina diizlikkte —palye iginde- erigsmeleri istenmektedir. Bunu saglamak igin,
gerekirse otomotris ve/veya lokomotif sayisi arttirilacak ve yeni demeraj uzunluklar1 hesaplanacaktir. Ancak
palye boyu kisitini saglamak amaciyla yeni katar diizeni teskil edildi ise 6. maddedeki egim hesabi tekrar
yapilmayacak; 6. maddede bulunan egimler kontrol foyiine islenecektir.)

2. ASAMA

9. Yolcu ve yiik katarlarinin (A—B yd&niindeki) toplam seyir siirelerinin hesaplanmasi (B istasyonundan 6nce iki
esit hiz araliginda frenleme yapilacaktir; B istasyonu i¢inde 30 km/sa hiz kisitlamasi vardir; istasyon igindeki
30 km/sa sabit hizli hareketin frenleme evresi iginde oldugu kabul edilecektir; tam durus B noktasindadir).

10. Trafigin gerektirdigi yolcu ve yiik katar1 sayilarinin hesaplanmasi. (Hesaplanan kesirli katar sayilar1 bir iistteki
tam sayiya yuvarlanacaktir.)

11. Ry ve Ry yarigapli kurplarin es asinma kosuluna gore dever yiiksekliklerinin hesaplanmasi ve deverlerin konfor
kosuluna gére uygun olup olmadiklarinin arastirilmasi.

KONTROL KOSULLARI:

1. Odev, kontrol foyiinde gosterilen iki asamadan olusmaktadir. Her asama icin ilan edilen tarihlerde ikiser
kontrol yapilacaktir. Her asamanin ikinci kontrolii sonunda o asamaya not verilecektir.

2. Birinci asamanin ikinci kontroliiniin sonunda dogru sonuglari bulamayan Ogrencilere, bir sonraki asamaya
devam edebilmeleri i¢in birinci asamanin dogru sonuglari verilecektir.

3. Odev dosyasindaki agik hesaplar ve gizimlerin tamami elle hazirlanmalidir (seyir siiresi tablolari, agik hesaplar
gosterilmek kosuluyla bilgisayar ciktisi olarak verilebilir). Tekrarli hesaplarin bir kez agik yazilmasi yeterlidir,
diger hesaplarin sonuglar1 dogrudan ilgili tablolara yazilabilir.

a &

ASAMALARA GORE KONTROL FOYU EKIiNDE VERILECEK CIZIMLER

NOT: Cizimler elle milimetrik ya da ¢izgisiz kagida yapilabilir.

C1. Yeni planin ¢izilmesi ve gerekli bilgilerin tizerinde gosterilmesi (6lgek: 1/100.000). 2. Asamanmin sonunda
teslim edilecek dosyada bulunmahdir.

C2. Yeni boykesitin cizilmesi ve gerekli bilgilerin tzerinde gosterilmesi (yatay 0Olgek: 1/100.000, diisey olcek:
1/10.000). 2. Asamanin sonunda teslim edilecek dosyada bulunmalhdir.

C3. Katar hareketinin evrelerini gosteren seyir (yol-hiz) grafiklerinin ¢izilmesi. Yatay eksen A4 kagidinin genis
kenarina paralel ¢izilecektir (yatay Olcek: serbest birakilmistir; rejim evresi uzun oldugu i¢in kesikli olarak
gosterilebilir, diisey olgek: 1 cm = 30 km/sa). 2. Asamanin sonunda teslim edilecek dosyada bulunmalidir.

®) A4’ten biiyiik olan ¢izelge ve
~ cizimleri, yanda gosterildigi
SEENTS gibi A4 boyutunda katlayarak

dosyaya takiniz.

—30 180 180 |
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INS3442 Demiryolu Miihendisligi (2023-2024) — Birinci Odev Kontrol Féyii (Demiryolu)

NO ... ... ODEV NUMARASI
(Ornegin, Odev No=1234 icin d=1, c=2, b=3, a=4)
ADlI .
SOYADI :................ d c b a
GRUBU :................
1. ASAMA
1. Kontrol | 2. Kontrol | Verilen Sonug —
BU FOYU KULLANMAY IN!
1. sapma agis1 (A1) (Derece) HESAP SONUGLARINI
2. sapma agis1 (Az) (Derece) TESLIM ETMEK ICIN
1. kurp yarigap1 (R1) (m) ELEKTRONIK FORM
2. kurp yarigap1 (Rz) (m) KULLANILACAKTIR.
Toplam yol uzunl. (Lag) (m)
Ortalama egim (So) (%o)
(A ve B noktalar1 arasinda) Dosya Dizeni
Uygulama egimi (Sy) (%o) 1. Asama / O O 0O
TO; — kirmizi kot (m) 1. Kontrol ivi orTA | K&TU
TF; - kirmizi kot (m)
TO:; - kirmizi kot (m) é ﬁgﬁ;ﬁ( .D. O D )
TF; - kirmizi kot (m) ' Y1 ORTA | KOTU
Y OLCU Y U K
1. Kontrol | 2. Kontrol | Verilensonug | 1. Kontrol | 2. Kontrol | Verilen Sonug
Otom./Loko. sayis1 (Adet)
Vagon sayis1 (Adet)
Smaks (re_]lm) (%0)
Smaks (kalkls) (%0)
Toplam demeraj suresi (sn)
Toplam demeraj uzunl. (m)
2. ASAMA
Toplam frenleme siiresi (sn)
(B istasyonundaki 30 km/sa sabit hizli
hareket dahil)
Toplam frenleme uzunl. (m)
(B istasyonundaki 30 km/sa sabit hizli
hareket dahil)
Rejim uzunlugu (m)
Rejim stiresi (sn)
Toplam seyir suresi (sn)
Katar sayisi (katar/giin-yon)
d: (R icin dever) (mm) Dosya Duzeni
d2 (Rz icin dever) (mm) 2. Asama / ] ] O
1. Kontrol - Aerr
NOTLAR: IYI ORTA | KOTU
1) Her kontrol asamasinda, o asamaya ait sonuglarin tiimii Kontrol Foyiine yazilacaktir.| 5 Asama / O O 0
Yazilmayan sonuglar hatal1 kabul edilecektir. 2. Kontrol .. N
2) Yaninda v’ onay isareti bulunan sonuglar “DOGRU” ve iizeri ¢izilen sonuclar ' Iyl ORTA | KOTU

“HATALIDIR”.

3) Kontrolde onaylanmis dogru sonuglar1 2. Kontrol siitununa tekrar YAZMAYINIZ.




